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Garantiipiirangud

GARANTIIPIIRANGUD

Garantii ei hélma kulutusi ja valjaminekuid, mille pdhjuseks on jargmised.

Seadmete vaarkasutamine, mis on vastuolus kasutusjuhendis voi
operaatori hooldus- ja teenindussertifikaadi saamiseks Iabitud
programmis kasitletud nduetega.

Hooldustd6d, mille tegijateks ei ole Lely hooldustehnikud voi Lely teatud
Ulesannete taitmiseks volitatud tehnikud.

Kllmumine, jaa, tulekahju, tulvavesi, Uleujutus vdi muu liigse vee
kogunemine, valgutabamus.

Elektrististeemi voi maanduse defekt.
Hakkerlus, viirused vms.
Elektrististeemi kahjustused, mis on tingitud kahjurite vms tegevusest.

Garantii ei h6lma kaudset kahju, mis ei puuduta masinat ennast.

Kdik susteemid on kontrollitud. Rikke korral ei saa lugeda ettevétet Lely
vastutavaks kaudsete kahjude eest.
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KASUTUSJUHENDIS TEHTUD
PARANDUSTE LOEND

Nr: |Valjaandmi |Peatiikk Markused
se (peatiikid)
kuupidev
(kk.aa)
2 06.14 Kdik Lisati Bluetoothi juhised
Lisati pausinupu juhised
Eraldati kasutusjuhend
1 11.12 Kaik Juhendi tdies mahus redigeerimine
- Kaasatud on riistvaramuudatused
02.11 Esimene valjaanne

Kasutusjuhendis tehtud paranduste loend
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Kasutusjuhendi sisu

Rakendatavus

EESSONA

See kasutusjuhend sisaldab vajalikku teavet seadmega Discovery 90 SW
Lauda Mobiilne td6tamise kohta.

Enne seadme Discovery 90 SW Lauda Mobiilne kasutamist uurige esitatud
teavet pohjalikult ja tehke see endale selgeks. Nimetatud néude eiramine
vdib I6ppeda kehavigastuste voi seadmekahjustustega. Vétke Uhendust Lely
kohaliku teenusepakkujaga, kui kasutusjuhendis esitatud teave jaab teile
arusaamatuks voi vajate taiendavat teavet.

Selles kasutusjuhendis sisalduv kogu teave on valitud hoolikalt. Lely ei
vastuta selles kasutusjuhendis esinevate vigade ega puuduste eest.
Soovitused on mdeldud kasutamiseks suunistena. Kdik selles
kasutusjuhendis esitatud juhised, pildid ja tehnilised andmed p&hinevad
kasutusjuhendi valjaandmise ajal saadaval olnud kbige uuemal teabel. Teie
Discovery 90 SW Lauda Mobiilne vdib sisaldada taiustusi, omadusi voi
valikuid, mida selles kasutusjuhendis ei kasitleta.

Allolevas tabelis on ndha Discovery tuupide numbrid, mille kohta antud
kasutusjuhend kehtib, ja tarkvaraversioon, millel protseduurid pdhinevad.

Mudeli nimetus

Mudel Tilubinumber

Discovery 90 SW Lauda Mobiilne 5.4006.0020.1

Tarkvaraversioon

Selles kasutusjuhendis esitatud kirjeldus, kasutamine ja td6protseduurid
pohinevad tarkvaraversioonil;

» ADS 3840 juhttrikkplaat: DISSv04.08.XX
+ ADS 3641 juhttrikkplaat: 1.2.41 ja uuem
* Lely juhtimisrakendus Android: 1.2.23 v&i uuem

Osade standardsed pingutusmomendid

Registreerimine

Eessdna

Koik toote Discovery 90 SW Lauda Mobiilne mutrid, poldid ja kruvid
pingutatakse kasutatavate ehitusmaterjalide standardse
pingutusmomendiga.

Kui mdni osa on mittestandardse pingutusmomendiga, on see kirjas juhendi
vastavas osas.

Seadme Discovery 90 SW Lauda Mobiilne raami Glemisele osale punase
katte alla on kinnitatud tulbi- ja seerianumbri plaat. Kohaliku Lely
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teenusepakkuja poole pdérdudes voi varuosi tellides teatage alati oma
Discovery tllibi- ja seerianumber.
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Figure 1. Tiilbi- ja seerianumbri silt

Soovitame teil kirjutada oma Discovery tiilibi- ja seerianumbri allolevasse
tabelisse. Nii leiate teabe hdlpsasti.

Tudbinumber 5.4006.0020.1

Seerianumber

Seadme Discovery hooldusremonti on volitatud tegema ainult ettevétte
Lely Industries sertifitseeritud tehnikud.

Kui seadet Discovery hooldavad isikud, keda Lely Industries ei ole
volitanud, kaotab seadme Discovery garantii kehtivuse.

Enne kui tehnik alustab seadme Discovery hooldusremonti, peab omanik
kontrollima tehniku teenindusluba ja veenduma, et tehnikule valjastatud
tunnistus seadme Discovery hooldusremondi tegemiseks on kehtiv.

Kui tehnik on Idpetanud seadme Discovery hoolduse, tuleb vastav teave
kirjutada seadme Discovery hoolduspaevikusse. Hoolduspaevikut tuleb alati
hoida seadme Discovery juures. Hoolduspaevikusse tuleb sisse kanda
jargmine teave.

+ Tehtud hooldus

* Tehniku nimi

+ Tehniku tunnistuse number

» Hooldusremondi kuupaev

Tehniku véljadpe

Koik ettevotte Lely Industries sertifitseeritud tehnikud on 1&binud atesteeritud
valjadppeprogrammi ning sooritanud kirjalikud ja praktiliste oskuste eksamid
valjadppeprogrammi kestel ja I1dpus. Eksamid sooritatakse tootespetsialisti
jarelevalve all ning need hdlmavad seadme Discovery veaotsingut ja
plaanivalist remonti.

Eessona
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Tunnistuste tasemeid on neli.

» Paigaldustehnik (tunnistus kehtib kaks aastat)

* Hooldustehnik (tunnistus kehtib kaks aastat)

» Ekspluatatsiooniinsener (tunnistus kehtib kaks aastat)
+ Tootespetsialist (tunnistus kehtib ks aasta)

Valjabppe ajal lubatakse dppuril kuni kuus kuud teha t6id seadme Discovery
sertifitseeritud tehniku juuresolekul.

Kui valjadppeprogramm on edukalt I6petatud, valjastab Lely tehnikule
tunnistuse ja hooldusloa. Hooldusluba sisaldab jargmist teavet.

* Tehniku nimi

* Tehniku foto

» Tehniku tunnistuse number

+ Tunnistuse aegumise kuupéaev

Kohaliku teenusepakkuja kontaktnumber

Eessdna

Soovitame teil kirjutada oma kohaliku teenusepakkuja kontaktisiku
telefoninumbri ja e-posti aadressi allolevasse tabelisse. Nii leiate teabe
holpsasti.

Telefoninumber

e-posti aadress
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Sissejuhatus

1. SISSEJUHATUS

Discovery 90 SW Lauda Mobiilne on akutoitega masin, mis puhastab lauda
pdrandat. Enne kui seadme Discovery all olev sdnnikukaabits likkab
sdnniku labi ribipdranda avade, pihustavad kaks pihustit pdrandale vett.

Farmer (operaator) kasutab nutitelefonis rakendust Lely juhtimisrakendus, et
programmeerida marsruut, mille Discovery peab Iabima. Marsruute saab
programmeerida paindlikult. Farmeril on véimalik teatud kellaaegadel
mdningaid lauda piirkondi pdhjalikumalt puhastada.

Selles juhendis olev teave on ette nahtud operaatoritele. Operaator kasutab
saadud teavet Discovery programmeerimiseks ja kaitamiseks. Samuti
kasutab operaator teavet hooldamiseks.

Operaator peab lugema kasutusjuhiseid, et saada teavet igapaevase
kaitamise, marsruutide ja ajaldikude seadistamise kohta. Ta peab lugema
kontrollimise ja seadistamise jaotist, et seadistada ja kontrollida seadet
Discovery ning marsruute. Ta peab lugema ka hoolduse ja tdrkeotsingu
jaotisi juhiste saamiseks ennetava ning plaanilise hoolduse kohta.

Taustteabe saamiseks peab operaator lugema tutvustuse ja kasutamise
jaotist. Samuti peab ta lugema ja mdistma turvalisuse jaotises kirjeldatud
ohutusjuhiseid.
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2.1

2.2

2.3

Ohutus

2. OHUTUS

Sissejuhatus

Tahised

> B>

®

1

Discovery 90 SW Lauda Mobiilne on automatiseeritud seade. Seetdttu on
vaga oluline jargida koéiki ohutusjuhiseid.

Ohuhoiatussiimbol viitab olulistele ohutusalastele teadetele seadme
Discovery 90 SW Lauda Mobiilne sisteemis ja kasutusjuhendis. Nahes seda
sumbolit, olge valvas kehavigastuste voi eluohtliku olukorra vdimaluse
suhtes. Jargige ohutusalase teate juhtnddre.

Ohuhoiatusstiimbol

Pange tahele signaalsénade OHT, HOIATUS ja ETTEVAATUST kasutamist
koos ohutusalaste teadetega. Iga teatega kaasnev signaalsdna sisaldab
jargmisi juhtnéore.

Oht: viitab ahvardavalt ligiolevale ohtlikule olukorrale, mille
mittevéltimine voib pohjustada surma voi rasket
kehavigastust.

Hoiatus: viitab potentsiaalselt ohtlikule olukorrale, mille mittevéltimine
voib péhjustada surma vobi rasket kehavigastust, ja sisaldab ohte, mis
kaasnevad véravate eemaldamisega.

Ettevaatust: viitab potentsiaalselt ohtlikule olukorrale, mille mittevéltimine
vOib pbhjustada kerget voi keskmist kehavigastust voi toodangu ja vara
kahjustumist.

Markus: viitab lisateabe olemasolule, mis voib lugejale abiks olla.

Ohutusjuhised

TEIE vastutate oma lauda puhastusseadme OHUTU kasutamise ja
hooldamise eest. TEIE peate kindlustama, et nii teie kui ka need, kes
kavatsevad hakata lauda puhastusseadet kasitsema, hooldama véi selle
laheduses to6tama, teavad kogu asjakohast OHUTUSALAST teavet, mida
sisaldab see kasutusjuhend.
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Ohutuse tagamisel olete TEIE vétmetahendusega isik. Head ohutustavad
kaitsevad teid ja inimesi teie Umber. Juurutage need tavad oma
ohutusprogrammi. Veenduge, et IGAUKS, kes kasitseb ja hooldab seadet
Discovery véi todtab selle 1aheduses, jargib ettevaatusabindusid. Arge
seadke ohtu oma tervist ega riskige eluga, eirates haid ohutustavasid.

2.31 Uldine ohutus

2-2

Seadme Discovery omanikud peavad lauda puhastusseadmega to6tajad
enne seadmega toéotamist valja 6petama. Valjadpet tuleb korrata
vahemalt kord aastas

Operaator peab lugema, mdistma ja jargima koiki kasutusjuhendis
olevaid ohutus- ja té6alaseid juhised.

Isik, kes ei ole lugenud ega mdistnud koéiki ohutus- ja tddalaseid juhiseid,
ei tohi lauda puhastusseadet kasitseda.

Arge muutke seadet tihelgi viisil. Lubamatu muutmine vaib kahjustada
seadme talitlust ja/vdi mojutada selle kasutusiga ning olla eluohtlik

Kasutage ainult heakskiidetud tagavaraosi ning kontrollige, et neid
paigaldaksid ainult volitatud tehnikud.

Kui veevétusdlm on tGihendatud joogiveesisteemiga, tuleb
joogiveesulisteemi ja veevotusdlme vahele paigaldada kogumispaak, et
valtida joogivee saastumist, mida pohjustab bakteritega saastunud vee
tagasivool.

Enne kui lulitate sisse toiteallikad seadme Discovery kasutamiseks,
hooldamiseks vdi reguleerimiseks, lugege kasutusjuhendit ning tehke
selle sisu ja kdik ohutusmargid endale selgeks

Seadet Discovery vdivad kasitseda ainult vastava valjadppe saanud
isikud.

Seadme Discovery laheduses peab olema kattesaadav
esmaabikomplekt. Hoidke seda nahtavas kohas

Seadme Discovery laheduses peab olema kattesaadav susihappegaasi-
voi vahttulekustuti. Hoidke seda nahtavas kohas

Enne t66 alustamist seadmega Discovery paigaldage kdik katted ja
kaitsepiirded.

Kandke nduetekohast kaitseriietust ja muud vastavat kaitsevarustust

Enne Discovery puhastamist vdi hooldamist ihendage lahti ja isoleerige
elektritoide ning oodake, kuni kdik liikuvad osad on seiskunud

Teadke oma piirkonna meditsiinikeskuse kiirabi telefoninumbrit
Kisimuste korral votke Uhendust Lely kohaliku teenusepakkujaga

Lugege regulaarselt (kord aastas) koos k&igi operaatoritega Ule
ohutusalased punktid.

5.4006.8508.0 - Lely Control
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2.3.2

233

Ohutus

Elektriohutus

Tooohutus

A

Discovery laadimisjaama elektritoidet voib paigaldada ainult volitatud
elektrik.

Veenduge, et elektrististeemi ja Discovery laadimisjaama kdikide osade
maandus vastab kohalikele eeskirjadele ning maarustele.

Asendage viivitamatult kdik kahjustunud elektrijuhtmed, kaablikarbikud,
IUlitid ja komponendid.

Enne slsteemiga t66 alustamist (Ik 5-1) ltlitage ADS 3840
juhttriikkplaadil oleva nupuga OFF (Valjas) toide valja.

Enne laadimisjaamaga t66 alustamist tdmmake pistik kontaktist valja.

Ohtlike olukordade valtimiseks on kaugjuhtimine nutitelefonis voi
tahvelarvutis kaugtéélauatarkvara (muuhulgas néiteks Teamvieweri)
abil on rangelt keelatud.

Enne kui lulitate sisse toiteallikad, et seadet Discovery kasitseda,
hooldada voi reguleerida, lugege seda kasutusjuhendit ning tehke selle
sisu ja kdik ohutusmargid endale selgeks.

Seadet Discovery vdivad kasitseda ainult vastava valjadppe saanud
isikud.

Veenduge enne seadmega Discovery t66 alustamist, et kdik katted on
paigaldatud.

Hoidke kasi, jalgu, juukseid ja riideid liikuvatest osadest eemal

Hoidke eemale kdikidest kérgepingega aladest

Hoidke volitamata isikud, eriti vaikelapsed, alati seadmest Discovery
eemal

Olge alati valvas lehma ootamatute liigutuste suhtes. Lehmad vdivad
seadme osadele suurt jdudu avaldada.

Klsimuste korral votke Ghendust Lely kohaliku teenusepakkujaga
Lugege koos kdigi operaatoritega regulaarselt (kord aastas) labi
ohutusalased punktid.

Veenduge, et pérandakalle on maksimaalset 6 kraadi (10,5 cm téus
100 cm kohta).
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Figure 2. Maksimaalne kalle

2.3.4 Ohutusnouded hooldamisel

« Enne kui lulitate sisse toiteallikad, et seadet Discovery kasitseda,
hooldada voi reguleerida, lugege seda kasutusjuhendit ning tehke selle
sisu ja kdik ohutusmargid endale selgeks.

+ Seadme Discovery plaanivalist hooldust tohivad teha ainult vastava
valjabppe saanud isikud.

+ Enne laadimisjaama hooldamist ihendage lahti ja isoleerige selle
elektritoide.

* Enne seadme Discovery hooldamist voi puhastamist lilitage valja koik
ajastatud toimingud.

« Arge puudutage mootoreid enne, kui need on maha jahtunud.
» Hoidke todriistad ja metallosad akust eemal
+ ARGE kasutage seadme Discovery korpuse puhastamiseks vett.

+ Kasutage seadme Discovery sdnnikukaabitsa voi ultrahelianduri
puhastamiseks vett ja harja. Vt hooldusjuhiseid (lk 6-6).

» Paérast hoolduse I6petamist paigaldage tagasi kdik katted.

5.4006.8508.0 - Lely Control

2.4 Ohutussildid

2.41 Ohutussiltide teated

Selles ohutusalaste teadete peatiikis on esitatud peamised ohutusalased

teated. Spetsiifilised ohutusalased teated on selle kasutusjuhendi nendes

rakenduslikes osades, kus juhiste vdi toimingute eiramine vdib pbhjustada
ohte.

2-4 Ohutus
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0,

Stimbol ,,Péérlevad osad — vahelejdgédmisoht”

Pdérlevate osade vahele jaamise oht.
Hoidke kéed, riided ja pikad juuksed seadme Discovery kasutamise ajal
liikuvatest osadest eemal.

Kleebis ,Poorlevate osade vahele jaamise oht” asub Discovery
mootoriplaadi sisekiiljel.

2.4.2 Ohutussiltide hooldamine

Discovery 90 SW Lauda Mobiilne ohutussiltidel on kirjas oluline ja kasulik
teave, mis aitab teil seadet Discovery ohutult kdsitseda ja hooldada.

Jargige allpool loetletud eeskirju tagamaks, et kdik sildid asuksid diges
kohas ja oleksid korralikult hooldatud.

» Hoidke ohutussildid alati puhtad ja loetavad. Puhastage ohutussilte seebi
ja veega. Arge kasutage lakibensiini, abrasiivseid puhastusvahendeid
ega teisi sarnaseid aineid, mis vdivad ohutussilte kahjustada.

+ Asendage kaotsi ldinud voi loetamatud ohutussildid.
» Ohutussilte saate osta Lely kohalikult teenusepakkuijalt.

243 Ohutussiltide paigaldamine

Kontrollige, kas paigalduspind on puhas ja kuiv.

Veenduge, et paigalduspinna temperatuur ei oleks madalam kui 5 °C.
Enne aluspaberi eemaldamist maarake kindlaks sildi dige asukoht.
Eemaldage vaike osa aluspaberist.

Paigutage silt diges asendis paigalduspinnale ja vajutage ettevaatlikult
sildi piirkonda, kus on vaike osa katmata liimipinda.

6. Eemaldage aeglaselt aluspaber ja kinnitage Ulejdanud osa sildist
paigalduspinnale.

7. Torgake sildile ndelaga vaikesed 6huaugud ja kasutage aluspaberit
sildi silumiseks.

ok wnhN-=
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3. TEHNILISED ANDMED

3.1 Lauda puhastusseade

3141 Mo66tmed ja kaal

1

Seadme Discovery koiki mddtmeid saate vaadata joonistelt.

3.1.2 Aku

313 Talitlus

314 Puhastusjoudlus
3.1.5 Muu

Tehnilised andmed

Pikkus: 1362 mm

Laius: 860 mm

Kdrgus: 575 mm

Kaal: 340 kg

Andurrénga kérgus: 102 mm

Akude arv: 1

Nimipinge: 12V
Mahutavus: 55 Ah
Laadimisaeg: kuni 6 tundi
Varumahtuvus: 120 min

Erinevate programmeeritavate marsruutide arv: max 16
Toimingute arv marsruudi kohta: max 125

Marsruutide arv ajaldigu kohta: max 48

Ajaldigu maksimaalne kestus: 24 tundi

Sdidukiirus: 10,8 kuni 18 m/min (kuva: 180-300 mm/s)
Maksimaalne séiduaeg laadimiseta: 4 tundi

Maksimaalne puhastusjoudlus: 918 m#h sdidukiirusel 18 m/min

Sobib kdikidele kaldeta ribipérandatele

Ajam: 2 elektrimootorit

Keskmine energiatarve: 0,05 kWh

Rataste arv: 2 veoratast

Sdidusuuna tuvastamine: giiroskoop

Seadme ja seina vahelise kauguse méétmine: ultraheliandur
Labitud vahemaa: mdddetakse mootoritel olevate kooderite kaudu
Veepaagi maht: 30 |

Vee valjastamine 2 pihustiga: ligikaudu 1 I/min



3.2

3.21

3.2.2

3.3

3.31

3.3.2

Laadimisjaam

Moo6tmed ja kaal

Laadimisjaam

Laius: 380 mm

Siigavus: 220 mm

Kdrgus: 1650-2050 mm

Kaal ilma pérandasambata: 40 kg

Porandasammas (valikvarustus)

Akulaadija

Veevotusolm

Moo6tmed ja kaal

Laius: 370 mm
Sdgavus: 100 mm
Kdrgus: 2100 mm
Kaal. 44 kg

Tadp: Impulse ,L”

Sisendpinge: 230 V (vahelduvvool) (50 Hz) v6i 110 V (vahelduvvool) (60
Hz)

Nimi-valjundpinge: 12 V (alalisvool)
Maksimaalne laadimisvool: 20 A
Maksimaalne véimsus: 430 W
Kaal: 1,7 kg

Pikkus akuklemmideta: 196 mm
150 mm

Kdrgus: 68 mm

i Seadme Discovery kdiki mddtmeid saate vaadata joonistelt.

Laius: 406 mm
Kérgus: 282 mm
Sigavus: 231 mm
Kaal: 11 kg

Veevarustuse nouded

Veevotusdlme maksimaalne veevdturdhk: 2,5 baari (36 psi)
Et valtida pihustite v6i veepumba ummistumist, kasutage joogivett.

Tehnilised andmed
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3.4 Kogumispaak (valikvarustus)
3.41 Mo6tmed ja kaal
[

1

Seadme Discovery kbiki md6tmeid saate vaadata joonistelt.

Laius: 400 mm

Kdrgus: 300 mm

Sigavus: 200 mm

Kaal: 6 kg; aareni taidetuna: 14 kg

3.4.2 Saastumise valtimine

Kogumispaak vastab standardile NEN-EN 1717:2000 en, mis kasitleb
vahendeid joogivee saastumise valtimiseks siseruumides ja tldndudeid
kaitseseadmetele, mis takistavad tagasivoolu teel toimuvat saastumist.

3.5 Nutitelefoni nouded

Tehnilised andmed

Tahvelarvuti kasutamine on voimalik, kui see vastab tehnilistele andmetele.
Tahvelarvutis ei pruugita siiski kasutajaliidest optimaalselt kuvada, kuna see
on moeldud nutitelefonidele.

Ekraani lahutusvéime 480 x 800 (vdi suurem).
Android 2.3.x, 4.0.x voi 4.2.x.

Bluetoothi versioon 2.0, 2.1, 3.0, 4.0 kahereziimne (4.0 Uhereziimse tugi
puudub).

Vastab Euroopa Liidu raadioseadmete ja telekommunikatsioonivérgu
Idppseadmete direktiivile 1999/5/EU.

Tarkvara uuendamiseks on vaja 3G-vorku voi WiFi-Uhendust.
Protsessor: 1 GHz (v6i rohkem).
Androidi nutitelefonis peab olema vahemalt 10 MB vaba salvestusruumi.
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4. KIRJELDUS JA TALITLUS

4.1 Sissejuhatus

Selles peatukis kirjeldatakse Discovery osi. Samuti selgitatakse osade
t66pdhimotteid laudapdranda puhastamisel.

Iu;fl.

AR TRISCEONTERN
SO0 Nelvy TR
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Figure 3. Péhiosad

SELGITUS.

1. Naidikute valgusdioodid (ei ole ndhtavad) — 2. Laadimisjaam — 3. Laadimiselektroodid —
4. Masin Discovery — 5. Ulemine kate — 6. Kogumispaak (valikvarustus) — 7. Veevétusdim —
8. Sonnikukaabits — 9. Andurratas

Kirjeldus ja talitlus 4-1
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Figure 4. Seadme Discovery 90 SW Lauda Mobiilne pbhiosad

SELGITUS.

1. Veepaak. — 2. Juhttriikkplaadi karp — 3. Betoonplokk/-raam — 4. Veesisend. — 5.
Soénnikukaabits — 6. Veepihusti (1/2) — 7. Ultraheliandur — 8. Bluetooth-antenn 9. Alumine
kate — 10. Ulemine kate

4.2 Osade kirjeldus

421 Discovery 90 SW Lauda Mobiilne masin

Seadmel Discovery on jargmised mehhanismid ja stisteemid.

Puhastusmehhanism
Soéidumehhanism
Toiteslisteem
Juhtimissisteem

Kirjeldus ja talitlus

5.4006.8508.0 - Lely Control
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Kirjeldus ja talitlus

innovators in agriculture

4.2.1.1 Katted

Seadmel Discovery on punast varvi tlemine kate, mis kinnitatakse
tagakiiljelt poldiga. Kate toetub masina esikiiljel olevale p&oratavale
kandurile. Punast varvi tlemise katte all olev alumine kate pakub Discovery
pohiosadele taiendavat kaitset.

4.2.1.2 Puhastussiisteem

Discovery alla paigaldatud sénnikukaabits Iiikkab sénniku labi ribipbranda
avade.

4.2.1.3 Séidumehhanism

Sdéidumehhanismil on jargmised osad.

» Kaks ajamimootorit
+ Kaks ketti

+ Kaks ketiratast

+ Kaks ratast

Mootorid, Uiks vasakul ja teine paremal pool, kaitavad rattaid kettide kaudu.

el %Y

-
2

Figure 5. S6idumehhanism

SELGITUS.
1. Parempoolne mootor — 2. Parempoolne ratas — 3. Rattalaager — 4. Parempoolne kett — 5.

Vasakpoolne kett — 6. Rattalaager — 7. Vasakpoolne ratas — 8. Vasakpoolne mootor

4-3
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4.2.1.4 Veevarustussiisteem

Kaks esikiiljel olevat pihustit pihustavad pehmendamiseks sénnikule vett.
Pihusteid varustab veega veevarustussiisteem. Veevarustussiisteemi osad
on jargmised.

+ Veesisend.

+ Veefilter.

* Veepaak.

*  Pump, pumpab vett veepaagist pihustitesse. Sisse lilitatud ainult
marsruudi I&bimise ajal.

+ Kaks pihustit.

Veepaak paigaldatakse loodis betoonplokile ja see mahutab 30 liitrit, millest
piisab Ghele marsruudile.

5.4006.8508.0 - Lely Control

Figure 6. Veevarustus

SELGITUS.
1. Veepaak. — 2. Veefilter. — 3. Veesisend — 4. Veepihusti (1/2) — 5. Veepump — 6.
Veeandur

4.2.1.5 Toiteslisteem

Discovery on akult kaitatav ja parast iga marsruuti p66rdub masin tagasi
laadimisjaama, mis on paigaldatud laudas sobivasse kohta. See
laadimisjaam on ka iga marsruudi alguspunktiks.

4-4 Kirjeldus ja talitlus
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Kirjeldus ja talitlus

Toiteslisteem salvestab ja jaotab elektritoidet sdidumehhanismile ning ADS
3840 juhttrikkplaadile. Toiteallikaks on ks laetav 12-voldine veoaku.
Laadimine toimub laadimisjaamas. Toitesisteemil on jargmised p&hiosad.

* Aku

+ Laadimisribad

+ Toitellliti

+ ADS 3840 juhttrikkplaat.

4.2.1.6 Juhtimissiisteem
Juhtimisststeemil on jargmised osad.

» ADS3840 juhttrikkplaat seadme Discovery t606 juhtimiseks

+ Kooderid sdidumootoritel Iabitud vahemaa mdotmiseks

» Ultraheliandur kauguse modtmiseks seinast voi piirdest

+ Guroskoop nurgahalvete mé6tmiseks, et hoida masinat digel teel

Veeandur teeb kindlaks veepaagi taitumise. Veetemperatuuri andur méddab
veetemperatuuri, et kaitsta slisteemi kilmumise eest.

Kooderid

Igal ajamimootoril on kooder, mis loendab mootorivélli podrdeid. Seda teavet
kasutatakse masina asukoha arvutamiseks.

Kooderid saadavad tulemused ADS 3840 juhttriikkplaadile.
Ultraheliandur

Ultraheliandur tagab Discovery liikumise fikseeritud kaugusel piki seina voi
piiret.

Andurile on kinnitatud vahtréngas, mis minimeerib peegeldusi ja fookustab
tagasipeegeldunud Kiire.

Andur saab sisendvaartused ADS 3840 juhttrikkplaadilt ja saadab
valjundvaartused samale plaadile.

Giiroskoop

Guroskoop mdddab pédrdenurka. Seda teavet kasutatakse 6ige suuna
leidmiseks. Guroskoop on vajalik marsruudi labimiseks, kui puudub sein,
mille jargi orienteeruda.

Guroskoop (1) on paigaldatud ADS 3840 juhttriikkplaadile.
Guroskoop ei ole varuosa.
Veeandur

Veeandur on paigaldatud dhuvabastustoru kérvale ja see teeb kindlaks
paagi taitumise.



Pausinupp

Seadmele Discovery on paigaldatud pausinupp. Kui Discovery t66tamise
ajal vajutatakse pausinuppu, aktiveerib Discovery pausireziimi.

» Discovery seiskub.

+ Pausinupu valgusdiood vilgub edasi.

+ Discovery td66heli lulitub valja.

* Nutitelefoni kasutajaliideses kuvatakse teade, mis kiisib, kas soovite
marsruuti jatkata voi selle tihistada.

Kui Discovery t66tamise ajal vajutatakse llhidalt pausinuppu voi tarkvaras
Lely juhtimisrakendus olevat nuppu, aktiveerib Discovery taas t66reziimi.

» Discovery jatkab t66d.

« Pausinupu valgusdiood kustub.

» Discovery t66heli lulitub sisse.

Pausinuppu saab kasutada ka nutitelefoni rakenduses Lely
juhtimisrakendus.

Alarmi korral hakkab pausinupu valgusdiood vilkuma. Alarm tuleb
nutitelefoni rakenduses Lely juhtimisrakendus kinnitada.

Discovery olek

Pausinupu valgusdioodi olek

Kaivitus Vilgub

Ei toota. Lely juhtimisrakendus peamise vahekaardi |Sees

menuls T606-

Ei tdota. Lely juhtimisrakendus muus menuus Vilkumine

Discovery on peatatud Sees

Discovery tavaparane t06 Valjas

Alarm Vilgub

4-6 Kirjeldus ja talitlus

([0

innovators in agric

Hiture

5.4006.8508.0 - Lely Control



([0

innovators in agriculture

5.4006.8508.0 - Lely Control

()

)

Figure 7. Pausinupp ja akustiline hoiatusseade

SELGITUS.
1. Akustiline hoiatusseade — 2. Pausinupp

Akustiline hoiatusseade

Akustiline hoiatusseade annab inimestele ja lehmadele marku masina
liikumisest voi likumahakkamises voi alarmist.

Akustilise hoiatusseadme piiksude pikkused ja sagedused on jargmised.

Discovery tooolek

Akustilise hoiatusseadme piiksude sagedus

Tavaparane t66

Kord 2 sekundi jooksul (vaikesate)

lImnes alarm

Kolm lihikest piiksu minutis

Kirjeldus ja talitlus

Akustiline hoiatusseade on paigaldatud seadmesse Discovery.

Lely juhtimisrakendus

Suvand Lely juhtimisrakendus juhib ja jalgib Discovery t66d ja peab sidet
haldustarkvaraga. Lely juhtimisrakendus on saadaval Google Play poes
(Android).

Rakenduse Lely juhtimisrakendus kasutajaliidesel on Uheksa nuppu, mis
vdimaldavad kasutajal anda kaske ja muuta Discovery vaartusi.
Kasutajaliides kuvab ka aruandeid ja alarme.

Lely juhtimisrakendus peab Bluetoothi kaudu sidet ADS 3840 juhttrikkplaadi
tarkvaraga.

4-7
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Laadimisjaam

Kasutajaliideses on jargmised nupud.

[ < ] kaivitab funktsiooninupu kohal oleva kasu.

[START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitab voi katkestab toimingu.

[/\] viib selektori Ghe elemendi vorra tlespoole véi suurendab vaartust
Uhe Uhiku vérra.

[V] viib selektori Gihe suvandi vorra allapoole vdi vahendab vaartust tGihe
Uhiku vdrra.

.J avab valitud funktsiooni voi jargmise meniiakna.
[ESC] (Pagu) viib tagasi eelmisele kuvale.

P

vahendab masina kiirust.

Akustiline signaal

Lely juhtimisrakendus esitab akustilise signaali jargmistel juhtudel.

Discovery to6tab tavaparaselt
Satete salvestamisel

Giroskoobi kaliibrimise 16pulejéudmisel
Varundamise I6pulejdudmisel (loomine/taastamine)

Marsruudi programmeerimine

Uldjuhul alustab ja I6petab Discovery laadimisjaamas. Discovery laeb ennast
laadimisjaamas. Akulaadija elektroodid paiknevad esikiiljel laadimisjaama
alumise osa lahedal.

Discovery voib plsivalt laadimisjaama jatta. See hoiab aku heas
seisukorras. ADS3840 juhttrikkplaat kontrollib pidevalt aku pinget. Akut ei
ole vaimalik ule laadida.

Laadimisjaamal on 20 A elektrooniline akulaadija.

Laadimisjaama saab lauta paigaldada kahel viisil:

seinale kinnitatult,
p6randale kinnitatult.

Kui laadimisjaama ei ole vbimalik seinale kinnitada, saab tellida
pdrandasamba (valikvarustus).

Akulaadija

20 A elektroonilisel akulaadijal on tlemises parempoolses osas kaks
valgusdioodi. Valgusdioodid on ndha Iabi punases kattes oleva ava.

Valgusdioodide tdhendus on jargmine.

Kirjeldus ja talitlus
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Veevotusolm

Kirjeldus ja talitlus

Olek Laadimise Toite valgusdiood
valgusdiood (roheline)
(oranz)

Vooluvérku dhendatud \Y, S

Laadimine (> 1 A) S S

Torge vilgub vilgub

Discovery taidab end veega veevotuséimes (7). Veevotusdime osad on
jargmised:

* Mehaaniline sulgeklapp

* Vee véljalaskeava

Kui veevotusdlm on tGihendatud joogiveesisteemiga, tuleb joogiveesiisteemi
ja veevdtusdime vahele paigaldada kogumispaak, et valtida joogivee
saastumist, mida pohjustab bakteritega saastunud vee tagasivool (lk 3-3).

Kogumispaak varustab veevotuséime veega (konstantne réhk 0,2 bar).
Veevdtusdlm paigaldatakse seinale, laadimisjaama korvale. Kogumispaak
paigaldatakse pdrandast 2 m kdrgusele.

Figure 8. Kogumispaagi skeem
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Kasutajaliides

Toéo

([0

Seadet Discovery juhitakse Androidi operatsioonisiisteemiga nutitelefoniga.
Nutitelefon peab tarkvaraga sidet Bluetoothi kaudu. Nutitelefoni peamentits

on jargmised elemendid.
o To606-

* Marsr.

+ Testi

« Satted

+ Alarmid

* Hooldus.

Wark

Routes

Test

Alarm list
ieport liat

Motor power Route analysis
Wheel diameter

v ¥

h J
9:23:54 ON
NextRun: 9:30:00
Route 3 1
Retien :
CT.nxr oo
Runnr 4]
Battery: 13506

Figure 9. Rakenduse Lely juhtimisrakendus mendidistruktuur

Nupud.

. 1/\]v6i [ /] meniiiikasu valimiseks

. [.J] toimingu kinnitamiseks
+ [ESC] eelmisse menlilisse minemiseks.

Menuud T66- kasutatakse Discovery igapdevaseks kaitamiseks. Discovery
on vdimalik kasutada automaatreZiimis ajaldiguga ja manuaalreZiimis.

Menuus TA6- on jargmised alammenidd.

+ Sis/Val (ajaldigu Sis voi Val lilitamiseks)
+  KASIT.SUUNAM. (valitud marsruudi kasitsi kaivitamiseks)
+ KASITS.JUHT. (Discovery késitsi juhtimiseks)

« KASILAADIJA (Discovery juhtimiseks seina dart mdédda laadimisjaama)

Jargmise menilil avamiseks kasutage nuppu [.J], eelmise menuu
avamiseks nuppu [ESC]. Must tapp ekraani parempoolses servas naitab
valitud taset. Naiteks kdrgeima taseme (Sis/Val) korral on tapp Ulemises
servas, madalaima taseme (KASILAADIJA) korral alumises servas.

Kirjeldus ja talitlus
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Work

Routes

ings
Alarms
Service
[
—H 9:23:54 ON MANUAL ROUTE MANURAL DRIVIKG MARURAL CHARGER
WextRun : 9:30:00 A = 1 - - -
Route : he B -= - - - ol
Rction : s = - - - " < 13.5V
Act.nr o D == L 8.08
Runnr : o
Rattery : 13506 Reset| Save = L | t R L | R
MANIJAL ROUTE
@ 'F.W".tc:h to time path
after manual route?
Yes Fa
- fa— -
-t -t -
Automatic mode Manual mode
(Time path)

Figure 10. Menliti Work (T66)

Taset naitab must tapp akna parempoolsel kiiljel oleval vahekaardi sakil.
Tasemeid on neli.

Menuid T66-, mida tahistab kdige tlemine tapp
KASIT.SUUNAM., mida téhistab teine tapp
KASITS.JUHT., mida tahistab kolmas téapp
KASILAADIJA, mida tahistab neljas tapp

4.3.1.1 Ajaloik sees/viljas

i Kui ajaldik on sisse lilitatud, on tGlemine paan hall (vt jargmist joonist).
Ekraan Kirjeldus
9:23:54 ON » Ajaldigus (lk 4-19) maaratud ajastatud
gixtim“ 9:30=0$ toimingute kéivitamine v&i peatamine
u H
Action E * Oleku kuvamine
Act.nr : - — Tegelik aeg
Runnr PR
Battery: 13506 — Sees Voi Va_I,JaS e ,
— NextRun (Jarprot): jargmise marsruudi
9:23:54 OFF alustamine
NextRun:  9:30:00 — Marsruut: marsruudi number
ROULE: g — Toiming: toimingu kirjeldus (marsruudi ajal
Acti .
ot ) nahtav)
RURHE & 0 — Toimingu nr: selle marsruudi toimingu
Battery: 13506 jarjekorranumber
— Protsessi nr: protsessi number
— Aku: akupinge.

Kirjeldus ja talitlus
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Nupud.

+ [START/STOP] (Kaivita/peata) ajastatud toimingute kaivitamiseks voi
peatamiseks

. [.J] jargmisse menllsse minemiseks
» [ESC] eelmisse menlilisse minemiseks. Voi

Vajutage ajastatud toimingute kaivitamiseks/peatamiseks seadme Discovery
pausinuppu (lk 4-6).

4.3.1.2 Kasimarsruut

Kasitsi maaratud marsruudil sditmine on vdimalik ainult siis, kui ajaléik on
valja lUlitatud.

Ekraan Kirjeldus
MANUAL ROUTE « Masinal lastakse labi s6ita maksimaalselt
: jz i S kolme jarjestikuse marsruudiga seeria
G - - - ?
D -> - - -
Reset Save ‘ >
Nupud.

+ [START/STOP] (Kaivita/peata) toimingu kaivitamiseks vdi peatamiseks
+ [ESC] eelmisse menuisse minemiseks

. [.J] jargmisse menllsse minemiseks

* Funktsiooninupp [>] esimese, teise vbi kolmanda marsruudi valimiseks
seerias

* Nupp [/\] VOi [V] marsruudi numbri valimiseks

* Funktsiooninupp [Reset] (Lahtesta) maaratud marsruudi/marsruutide
tihistamiseks

Funktsiooninupp [Save] (Salvesta) maaratud marsruudi salvestamiseks.

[ 4]
4.3.1.3 Kasitsijuhtimine

Kasitsi maaratud marsruudil sditmine on véimalik ainult siis, kui ajaldik on
valja lulitatud.

Kirjeldus ja talitlus
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4.3.2

Marsruudid

Kirjeldus ja talitlus

([0

Ekraan

Kirjeldus

MANUAL DRIVING

0
A

R

Masina liigutamine kasitsi

Nupud.

+ [START/STOP] (Kaivita/peata) toimingu kaivitamiseks vdi peatamiseks

. [.J] jargmisse menuusse minemiseks
+ [ESC] eelmisse menlilsse minemiseks
* Funktsiooninupp [L] paremale pddramiseks
* Funktsiooninupp [R] vasakule p66ramiseks

4.3.1.4 Kasitsi laadimine

[ 4+ ] liikumissuuna valimiseks.

Kasitsi maaratud marsruudil laadija juurde sditmine on voimalik ainult siis,

kui ajal6ik on valja lulitatud.

Ekraan

Kirjeldus

-
13.5v
8.0

o

MANUAL CHARGER

0

Masinal lastakse sdita seina jargides
automaatselt laadimisjaama (alustades
laadimisjaamast kuni 1 meetri kauguselt)

Kuval naidatud vaartused osutavad
akupingele ja laadimisvoolule.

Nupud.

+ [START/STOP] (Kaivita/peata) toimingu kaivitamiseks vdi peatamiseks

. [.J] jargmisse menlilisse minemiseks
+ [ESC] eelmisse menlilsse minemiseks
* Funktsiooninupud [L] ja [R] laadimisjaama asukoha valimiseks

Menuud Marsr. kasutatakse teeradade programmeerimiseks voi
kontrollimiseks ja seadistamiseks.

4-13
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Nupud.

. 1/ \]vi [ V] meniiiikasu valimiseks

. [.J] toimingu kinnitamiseks
+ [ESC] eelmisse menllusse minemiseks.

4.3.2.1 Uus marsruut

Uue marsruudi loomisel kasutatakse alljargnevaid toiminguid.
* Vee vbtmine

« Piki seina L vdi Piki seina R

+ Otse

+ Pobore L <-- voi Poodre R -->

» Ultraheli L (v6i Ultraheli R vdi Ultrasound L+R)

+ Laadija

* Ooteaeg.

Marsruut vdib koosneda kuni 125 toimingust.

Vee votmine

Soit laadimisjaamast veevotusdlme. Parast veega taitmist sdidab Discovery
tagasi (reguleeritav) ja on alles siis valmis jargmiseks toiminguks.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus

* Toim.nr: selle marsruudi toimingu
jarjekorranumber

« Tagasi: vahemaa, mille Discovery labib
tagasiteel parast taitmist (vaikimisi 0,5 m)

Wall Follow L (Jargi vasakpoolset seina)

Piki vasakpoolset seina sditmine. Vasakpoolne mootor t66tab 99%
véimsusega, parempoolne mootor 100% véimsusega. Andurratas surutakse
vastu seina.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus

. HELEW WE. B * Toim.nr: selle marsruudi toimingu

P:H;ch“ g jarjekorranumber

Speedl 0 * Prtsdst:labitud vahemaa (mm)

Speed2 ¢ « Kiirus1: vasaku ratta kiirus (mm/s)
W * Kiirus2: parema ratta kiirus (mm/s)

Kirjeldus ja talitlus
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Kirjeldus ja talitlus

Nupud.

* [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks

. [E] kiiruse vahendamiseks porkepunktile lahenedes
+ Funktsiooninupp [KAS] seadme asendi kohandamiseks, et saada hea

stardiasend (suund).

Sama kirjeldus kehtib parempoolse seina jargimise kohta.

Otse

Otse edasisuunas so6itmine, kuid asendi korrigeerimiseks kasutatakse
guroskoopi.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus
__ Straight * Toim.nr: selle marsruudi toimingu

Actionr 0 jarjekorranumber

RunDst 0

Gyro : 0.0 * Prtsdst:Labitud vahemaa (mm)

Speed ¢  Gurosk.: nurganait gliroskoobis

X i + Kiirus: Ratta péérlemissagedus (mm/s).

Nupud.

[START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks

[E] kiiruse vahendamiseks porkepunktile lahenedes

Funktsiooninupp [KAS] seadme asendi kohandamiseks, et saada hea
stardiasend (suund)

Funktsiooninupp [ 1+ ] suuna muutmiseks.

Poora --> voi <-- P6ora

Paremale vdi vasakule pddramine. Valikus on 12 standardset parem- ja
vasakpdodret. Valitud pooret saab vastavalt olukorrale kohandada.
Standardsed p66rded on jargmised:

4-15
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90
X X X
2-4 Bl F i) ——
H 25 |1 i
X X X
3-4 Bl F i) ——
/|
P45 60 | % i
X X X
4-4 Turn -->
:rp.... r.p... l
oo | ! 90
X X X
-4 <== Turn

-90
X X X
2-4 <== Turn
VA D
-5 13 |-25 e
X X X

-45 -60
X X X
4-4 <~— Tuxn
...Q.‘g ....\ 1
-90 : -90 :
X X X
4-16

Jarkjarguline 60-kraadine parempd&ore, seina
jargides ja maksimaalselt puhastades

90-kraadine parempo6ore
180-kraadine parempdoére, peatumine kdrvalrajal

80 cm paremal

5-kraadine paremp6ore
25-kraadine paremp6ore

180-kraadine parempdore, peatumine kdrvalrajal
40 cm paremal (50 cm riba puhastamine alates
eelmisest rajast).

45-kraadine parempddre
60-kraadine parempdore

180-kraadine parempdore, peatumine kdrvalrajal
20 cm paremal (70 cm riba puhastamine alates
eelmisest rajast)

Jarsk parempdore, puhastades nurka

maksimaalselt

90-kraadine parempddre
180-kraadine parempdore

Jark-jarguline 60-kraadine vasakpdore, jargides
seina ja maksimaalselt puhastades

90-kraadine vasakpddre
180-kraadine vasakp6ore, peatumine kérvalrajal

80 cm vasakul

5-kraadine vasakpdore
25-kraadine vasakpdore

180-kraadine vasakp6ore, peatumine kérvalrajal
40 cm vasakul (50 cm riba puhastamine alates
eelmisest rajast)

90-kraadine vasakpddre seina jargimata
180-kraadine p6ore

180-kraadine vasakp6dre, peatumine kérvalrajal
20 cm vasakul (70 cm riba puhastamine alates
eelmisest rajast)

Jarsk vasakpdore, puhastades nurka

maksimaalselt

90-kraadine vasakpdore
180-kraadine vasakp6ore

([0

Parast kasu valimist saab kohandada p66rde muudetavaid vaartusi.

Kuvatakse jargmine teave:

Kirjeldus ja talitlus
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Kirjeldus ja talitlus

Ekraan

Kirjeldus

Turn
Leotionr 2
Turn ¥ 90 <
Radius G 300

Back

<]

Toim.nr: selle marsruudi toimingu
jarjekorranumber

PdoéraPo6ramisnurk, positiivne vaartus (+) =
paremp0dodre, negatiivne vaartus (=) =
vasakpoore

Raad.: masina p66éramisraadius:

0 = kohapeal seistes,

300 = Umber Uhe veoratta

Naiteks 180-kraadist pdoret nullraadiusega
(0) kasutatakse sama riba uuesti
puhastamiseks. 180-kraadist pooret
raadiusega 300 kasutatakse jargmise riba
puhastamiseks.

Tagasi: vahemaa (mm), mille vdrra masin
tagurdab enne pdoérde tegemist (on vajalik,
kui masin on takistuse lahedal).

Nupud.

* Funktsiooninupuga [<] saate valida muutuja, mida soovite muuta

+ Valitud muutuja vaartuse kohandamiseks vajutage nuppu [/\] voi [V]
+ [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks
+ Funktsiooninupp [MAN] (KASITSI) masina asendi kohandamiseks.

Sama kirjeldus kehtib vasakpdérde kohta.

Ultraheli L

Vasakpoolsest seinast vdi piirdest teatud kaugusel (kuni 200 cm) s6itmine.
Ultraheliandurit kasutatakse kauguse médtmiseks seinast (lk 4-5).

Vaikimisi paigaldatakse ultraheliandur vasakule. Kui andur on paigaldatud
paremale, on menuiks Ultraheli R, v6i kui andur on paigaldatud mélemale
kiiljele, on meniuks Ultrasound L+R.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan

Kirjeldus

Ultrasound L

Aetionr ]
RunDst : 0
UltraDst: 856

ULTRADST: 1100 <

MAN

Toim.nr: Selle marsruudi toimingu
jarjekorranumber.

Prtsdst: Labitud vahemaa (mm)

UltraDst: Tegelik kaugus seinast (mm) (kuni
200 cm)

ULTRADST: Kohandatav kaugus seinast
(mm).

4-17




Nupud.

. 1/ \]vai [ V] valitud muutuja vasrtuse muutmiseks
+ [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks
+ Funktsiooninupp [MAN] (KASITSI) masina asendi kohandamiseks.

Laadija

Juhtige masin tagasi laadimisjaama. Discovery leiab laadimisjaama ules
iseseisvalt (vaikimisi vasakul) vahekauguse 1,5-3 m piires (Ik 5-21).
Masina nina peab olema suunatud umbkaudselt laadimisjaama poole.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus
Charger * Toim.nr: selle marsruudi toimingu
Aptinne q jarjekorranumber
RunDst 0 * Prtsdst:Labitud vahemaa (mm)
Charge L
- + Laadija: ei ole kohaldatav
‘ ‘ MAN

Nupud.

* Funktsiooninupp [L] laadimisjaama asukoha muutmiseks
+ Funktsiooninupp [[MAN] (KASITSI)] masina asendi kohandamiseks
+ [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks.

Ooteaeg

Jargmise toimingu alustamisele marsruudil (Ik 5-21) eelneb kohandatud
ooteaeg. Seda toimingut kasutatakse marsruudil, mis Iabib
ootamispiirkonna. Masin peatub enne sellesse piirkonda sisenemist, et
lehmadel oleks aega valja liikumiseks.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus
Waiting time * Toim.nr: Selle marsruudi toimingu
, jarjekorranumber
Actionr 0
Time : 0 * aeg: (min): Ooteaeg (min).
(min)
SAVE
Nupud.

. [/\] vOi [V] valitud muutuja vaartuse muutmiseks
* [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks

Kirjeldus ja talitlus
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Funktsiooninupp [Save] (Salvesta) sitte salvestamiseks. Nupud:

. /\] vOi [V] valitud muutuja vaartuse muutmiseks
+ [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks

Funktsiooninupp [Save] (Salvesta) satte salvestamiseksNupud.

. 1/ \]vai [ V] valitud muutuja vasrtuse muutmiseks
+ [START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitamiseks voi peatamiseks
» Funktsiooninupp [Save] (Salvesta) satte salvestamiseks.

4.3.2.2 Marsruudi kustutamine
Seda meniiid kasutatakse olemasoleva marsruudi kustutamiseks.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus

Delete route ¢ Maaratud marsruutide loend.
Route 1

Route
Route
Route
Route

s L B

Nupud.

. [/\] vOi [V] marsruudi valimiseks
. [.J]kinnitamiseks

4.3.2.3 Ajaloik

Marsruudid on otstarbekas koondada meniisse Ajaldik. Kui ajalbik on sisse
lUlitatud, labib Discovery marsruudid iga paev maaratud aegadel
automaatselt. Ajaldik kestab maksimaalselt 24 tundi. Ajaldigul on kuni 48 aja
ja marsruudi kombinatsiooni, mis koosnevad kuni 16 erinevast marsruudist.

Kuvatakse jargmine teave.

Ekraan Kirjeldus
nouT foD—F fGL{Le » Ajaldik, maaratud marsruutide algusajad.
4 L3 -
10:30 > -
9:50 -> 3
9:00 -> 1 ¥
Del ‘ New ‘ >
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Nupud.

. [/\] vOi [V] marsruudi valimiseks ajaldigus

* Funktsiooninupp [Kus] marsruudi kustutamiseks ajaldigust
* Funktsiooninupp [Uus] uue marsruudi lisamiseks ajaldiku
* Funktsiooninupp [>] jargmise muutuja valimiseks.

4.3.2.4 Marsruudi blokeerimine

Seda meniud kasutatakse Ghe vdi mitme marsruudi ajutiseks
blokeerimiseks. Kui te ei soovi, et masin sdidaks Iabi lauda teatud ala,
blokeerige seda ala labivad marsruudid. Blokeeritud marsruudid jaetakse
ajaldigus vahele.

Seda vdimalust saab kasutada siis, kui osa laudast on imberehitamisel voi
kui lehm poegib.

4.3.2.5 Marsruudi analiiiis

Menuus Traj. anallids on jargmised suvandid:

» Torke tdenaosus

e TorkeanallUs.

Tdrke tdendosus annab lihillevaate tdenadosusest iga marsruudi kohta.
Tdrkeanaliils annab Uksikasjalikku teavet ja naitab marsruudi koosseisu
kuuluvate suure térkeriskiga toimingute numbreid. Uhtlasi annab see viite
torkele (Ik 7-3).

Torke tekkimise toenaosus marsruudi kohta

Kuva Torke tdenaosus naitab iga marsruudi (nummerdatud vahemikus 1—

16) kohta tdrke tekkimise tdenaosust skaalal 0-5. Alljargneval joonisel on 1.

marsruudil vaike risk ja 4. marsruudil vaga suur risk.

1-2 torget marsruudi
kohta

5

I

1 2 3 4 5 6 7 8

Kui marsruutidel on térke tekkimise tdenaosus suurem kui 2, on toérkerisk
liiga suur. Seda voéivad pdhjustada jargmised tegurid:
» vahe pdrkepunkte;

+ palju nn lihiajalisi toiminguid, nt Otse, Pd6re L <-- vbi P66re R -->
vahepealsete pikaajaliste toiminguteta, mis vdimaldavad seadmel
Discoveryennast korrigeerida;

» takistused.

Kirjeldus ja talitlus
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Nupud.

. [.J] jargmise akna avamiseks
+ [ESC] Uhe taseme vorra Ulespoole minemiseks.

Torkeanaliilis

Tdrkeanaluusi kuvaaknas on kolm tabelit.

« Torkeanallusi tabel kuvab riski pdhjustavate toimingute numbrid
torkekategooria (A—H) kohta.

+ Teises tabelis kuvatakse marsruudil pérkepunktidega olevate toimingute
protsentuaalne naitaja (peab olema suurem kui 20%) ja lUhiajaliste
toimingute vs pikaajaliste toimingute protsentuaalne suhe (peab olema
vaiksem kui 50%).

+ Kolmandas tabelis kuvatakse selgitused.

Kuvatav tekst Selgitus
A Looge toimingus Véaga ebakindel marsruut tegurite
kombinatsiooni (B—H) tttu
B Laht-/algp. nurk Suurem kui 20-kraadine nurk algus- ja n ‘ ‘
lahtestuspunkti vahel. Seda véib pohjustada || ?
nurga all olev alguspunkt ®
ﬂl ke ﬁ*
& ?
C Laht-/16pp-p. nurk Suurem kui 15-kraadine nurk l&htestus- ja o T ‘ ‘
I6pp-punkti vahel. Masin Iaheb enne 16pp- ?
punkti jdudmist vales suunas. Seda voib -?
pdhjustada takistus |
A :
® L Y
L
A 2 toim. vah. nurk Masin on ootamatult teinud pé6rde parast a1
toimingu salvestamist, pdhjustades uue gﬂ» | ‘
toimingu alustamise teises suunas. '
a BN
1 )
% ?
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Kuvatav tekst Selgitus
E Nihe/looge toim-s Masin on sunnitud tegema toimingus (seina | N
jargides voi ultrahelianduri kaudu juhtides) ? | | |
kérvalekalde vahem kui 1,5 m parast
toimingu alustamist. P
/! T
i :
F Nihe algkalde tottu Masin alustab sditu nurga all, nt eelmise n ‘
toimingu nurga all I6petamise t6ttu I ?
4
".‘I Bkl ‘;*
& ?
G Nurga all 16pet. Masin I6petab toimingu nurga all olevana (> [ By ‘ [
10 kraadi), nt kokkupdrke téttu lehma jalaga _@ ?
i
'@ [LF .{‘
L
H Otse>5m Korvalekalle, mida pdhjustab otsesbitmine o
rohkem kui 5 m (15,4 jalga). 1R I ’
= = e - '@
!
4.3.2.6 Marsruudi labimise kiirus
Seda menuid kasutatakse marsruudi labimise kiiruse maaramiseks (lk 5-
27).
Maksimaalne kiirus on 300 mm/s, mis on ligikaudu 18 m/min.
Programmeerimisel on kiiruseks 300 mm/s, t66 kaigus vaikimisi 180 mm/s.
(10,8 m/min). Kiirust saab iga marsruudi puhul kohandada.
4.3.2.7 Toimingu sooritamise kiirus
Seda meniiud kasutatakse toimingu kiiruse maaramiseks marsruudi
kestel (Ik 5-27), nt aeglaselt s6itmine s6ddapiirdest vdi ootealast
mooddumisel.
4.3.2.8 Signaali kostmise sagedus marsruudil
Seda meniiud kasutatakse sditmisel kostva piiksuva signaali sageduse
maaramiseks. Vaikesagedus on iga 2 sekundi jarel. Sageduse saab maarata
4-22 Kirjeldus ja talitlus
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igale marsruudile eraldi. Ekraanil kuvatakse vaartus the sekundi kohta, s.t
0,5 tahendab Uht signaali kahe sekundi kohta. Kui vaartuseks on seadistatud
null, on signaal valja lilitatud.

Lilitage signaal sisse, kui marsruut méoddub séddapiirdest voi ootealast.
Piirkonnas olevad lehmad saavad hoiatuse ja liiguvad teelt ara.

4.3.2.9 Marsruudi kopeerimine

Menuud Kopeeri marsr. kasutatakse marsruudi kopeerimiseks. Kopeeritud
marsruuti muutes saab koostada uue marsruudi.

4.3.2.10 Marsruudi muutmine

Menulidd Muuda marsruuti kasutatakse olemasoleva marsruudi osade
muutmiseks. Kuna marsruut koosneb paljudest toimingutest, mdjutab ihe
toimingu muutmine kogu Ulejaanud marsruuti. Seeparast on véimalikud
ainult jargmised muudatused.

+ Labitava vahemaa muutmine
+ Pd&06rdenurga muutmine
* Ooteaja lisamine

Naited.

Kui Discovery toimingu kaigus libiseb (3), ei jdua masin jargmise toimingu
kaigus seinani (4). Seina jargimise asemel pdrkub see vastu ristuva seina
aares olevat s6ime. Sellisel juhul tuleb suurendada toimingu 3 (Otse)
I&bitavat vahemaad.

Kui pérast seina jargimist tuleb labida risttee, peab Discovery esmalt tegema
vaikese vasakpoorde (2). Muidu sdidab masin vastu ristuvat seina risttee
teises servas. Kui selgub, et masin porkab pdérdest hoolimata vastu seina,
tuleb suurendada pdérdenurka.

Figure 11. Risttee liletamine
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4.3.2.11 Rataste korrigeerimine

Rataste kulumisel vaheneb nende diameeter ja seoses sellega ka Ghele
taispoordele vastav labimaa. Seetbttu vaheneb marsruudi kaigus labitav
vahemaa.

Ratta diameetri (ja sellest tulenevalt labitava vahemaa) korrigeerimiseks
tarkvaras kasutatakse mentiid Rataste korrigeerimine.
4.3.2.12 Marsruudi varundamine

Seda meniiud kasutatakse nutitelefonis rakendusega Lely
juhtimisrakendusvarundamiseks voi teabe taastamiseks ADS 3840
juhttrikkplaadil.

4.3.2.13 Pihusti marsruut

Menuud Pihusti marsruut kasutatakse marsruudil veepihusti sisse- voi
valjalulitamiseks.

Menuud Test kasutatakse osade ja toimingute funktsionaalseks testimiseks.

Reaalaja kell

Seda meniiud kasutatakse Discovery kuupaeva ja kellaaja seadistamiseks.
Oige kuupaevasate on oluline ka alarmiaruannete otsimisel kuupaeva alusel.

Kuupaev 02-09-12 (pp/kk/aa).

Kellaaeg 16:53.31 (hh/mm/ss).

Keel

Seda meniiud kasutatakse kasutajaliidese keele muutmiseks.
Giiroskoop

Seda meniitd kasutatakse guroskoobi uuesti kaliibrimiseks. Seadet
Discovery ei tohi kaliibrimise ajal ligutada.

Mootori véimsus

Ebatasase pinna voi kallaku tletamiseks peab mootori véimsus olema
piisavalt suur. Muul juhul ei pea vdimsus olema suur, sest juhtimissisteem
kasutab takistuse tuvastamiseks kehtivat vaartust.

Mootori véimsuse valikud on jargmised.

»  Keskmine
« Vaike

Arge muutke mootori véimsust Lely kohaliku teenusepakkuja ndusolekuta.

Ratta diameeter

Maaratleb rataste diameetri. Vaikediameeter on 250 mm.

Kirjeldus ja talitlus
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Alarmid

Kirjeldus ja talitlus

Arge muutke seda sétet, kui ratta diameeter ei ole muutunud. See méjutab
marsruudi tapsust.

Signaali kestus

Seda meniiud kasutatakse signaali kestuse maaramiseks. Vaikekestuseks
on 200 ms. See sate kehtib kbikidele marsruutidele. Kui vaartuseks on
seadistatud null, on signaal valja lulitatud.

Lahtesta raport

See meniu lahtestab teenindusteabe.

Veega taidetud

Menuud Veega taidetud kasutatakse jargmiste toimingute jaoks.

» Suvandi Likkejoud maaramiseks (vaikimisi 15,5 A). Joud, mida
Discovery avaldab veevotusdimele, peab olema piisavalt suur veeklapi
avamiseks seda kahjustamata.

+ Suvandi Pumba voolutugevus méaaramiseks (vaikimisi 1000 mA). Kui
veepaak on tuhi, peab pump seiskuma. Kui pumba voolutugevus langeb
alla maaratud taseme, pump seiskub.

» Veevotufunktsiooni (Vesi kasutusel) sisse- voi valjalllitamine. Kui
suvandiks on Off (Valjas), ei peatu Discovery marsruuti alustades
veevotusdimes. Seda suvandit saab kasutada lauda puhastamiseks ilma
veeta, naiteks pakase korral. Kui valitud on suvand Off (Valjas), jatab
Discovery veevotusdlme kiilastamise vahele ja jatkab kohe marsruudi
Iabimist.

Discovery jalgib ennast pidevalt ja teavitab teid olukorrast. Discovery loob
alarme ja aruandeid.

Alarmiloend

Alarmide loend sisaldab saadud alarmide kokkuvotet. Sellesse loendisse
talletatakse kuni 250 alarmi. Kui salvestatud on 250 alarmi, kirjutab jargmine
alarm Ule loendis oleva vanima alarmi.

Raportiloend

Aruannete loend annab Ulevaate loodud aruannetest (lk 8-10).
Teabe loend

Loendis on tehnilised Uksikasjad. Seda kasutab hooldustehnik.
Laht. loend

Kdikide alarmide, aruannete ja teabe kustutamiseks.

4-25
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4.3.6 Hooldus
Menuts Hooldus on jargmised alammenddd.

* Tunniloendur t66tundide kuvamiseks alates loenduri viimasest
lahtestamisest.

» Versioon tarkvaraversiooni kuvamiseks

» Paigaldamine1 (salasdnaga kaitstud)

» Paigaldamine2 (salas6naga kaitstud)

+ Testimine (salas6naga kaitstud).

4.3.7 Marsruudi testimine

Valitud marsruudi testimiseks kasutatakse testimisprotseduuri Testi marsr.-i.

4.4 Talitlus

441 Marsruudid, toimingud, marsruutide kasitsi maaramine ja ajaldigud
Toimingud moodustavad marsruudi

Discovery s6idab Iabi lauda programmeeritud marsruudil. Marsruudi
moodustavad toimingud, nt Piki seina L véi Péére L <--. Uldjuhul algab
marsruut laadimisjaamast ja 16peb alati laadimisjaamas (Ik 4-27) (1).

Automaatne puhastamine ajaldigu alusel

Discovery Puhastab lauta iga paev automaatselt samal ajal, kui suvand
Ajaldikon seadistatud ja sisse lulitatud (lk 4-19).

Puhastamise kasitsi madramine kasitsi maaratud marsruutide korral

Otstarbekas on véimaldada suvand KASIT.SUUNAM.. Siis on véimalik lauda
teatud osa puhastada Ukskdik millisel ajal véi marsruuti kontrollida (lk 4-12).
Samuti on otstarbekas programmeerida laudas erinevatest punktidest tagasi
laadimisjaama juurde toovad marsruudid, nt kaduma lainud masina
Ulesleidmiseks.

5.4006.8508.0 - Lely Control
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Figure 12. Toimingud moodustavad marsruudi

r
|
b

SELGITUS.
1. Laadimisjaam — 2. Piki seina L — 3. P0dre R --> — 4. Otse — 5. Piki seina R

Juhtimissiisteem

Juhtimissusteem hoiab masina digel rajal.

4.4.2.1 Labitav vahemaa

Soéidumootori kooderid méddavad mootorivdllide pdorete arvu. Seda
vaartust kasutatakse Iabitud vahemaa arvutamiseks. Kui libisemise téttu on
tegelik l1abitud vahemaa arvutatust vaiksem, saab seda korrigeerida ainult
siis, kui toiming I6peb pdrkepunktis (seinaga kokkupdrkamise punktis). Kui
eeldatava porkepunktini ei jduta, jatkab Discovery sditmist piiratud ulatuses.

Labitavat vahemaad korrigeeritakse tarkvaraprogrammis, seega jargmisel
korral sdidab Discovery natuke kaugemale. Kui pdrkepunktini jdutakse
oodatust varem, korrigeeritakse ka seda. Need parandused kustutatakse

ADS 3840 juhttrikkplaadi lahtestamisel.
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Figure 13. Pérkepunktid labitava vahemaa korrigeerimiseks

SELGITUS:
1. Pérkepunkt — 2. Pérkepunkt

4.4.2.2 Kiirus

Mootorite p&orete arvu kasutatakse ka kiiruse arvutamiseks. Kiiruse saab
seadistada marsruudile v6i marsruudil olevale toimingule.

4.4.2.3 Kaugus seinast

Ultraheliandur saadab objektile impulsiga ultrahelilaine ja méddab aega, mis
kulub helikaja tagasipeegeldumiseni (lk 4-5).

4.4.2.4 Suund

Marsruudi alustamisel on masina ja seina vaheline nurk 0°. Marsruudi
jooksul arvutab giiroskoop iga korvalekalde otsesuunast (lk 4-5). Seda
teavet kasutatakse masina suuna juhtimiseks. See on eriti oluline nn
IUhiajaliste toimingute ajal, kui kontakt seinaga puudub.

Liihiajalised toimingud

Ldhiajalised toimingud on jargmised:

+ Otse

+ Podore L <--

+ Po6oére R -->.

Olenevalt tegurite kombinatsioonist, nt libisemine, takistused voi
guroskoobist kdrvalekaldumine, véib masina ja seina vaheline arvutatud
nurk erineda tegelikust nurgast. See vdib pdhjustada masina séitmist vales
suunas. See ei tekita probleeme, kui juhtimissiisteem on vdimeline ennast
korrigeerima pikaajalise toimingu jooksul.

Kirjeldus ja talitlus
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Pikaajalised toimingud

Otsekontakti seinaga andurratta kaudu voi kaudset kontakti seinaga
ultrahelianduri kaudu saab kasutada Discovery &igel kursil hoidmiseks. See
kehtib jargmiste toimingute ajal.

*  Vee vbtmine

+ PikiseinalL

+ PikiseinaR
+ Ultraheli L (vdi Ultraheli R v6i Ultrasound L+R)
+ Laadija.

Kui need toimingud kestavad rohkem kui 10 meetri jooksul, nimetatakse neid
pikaajalisteks toiminguteks, sest siis I1&bib masin lahtestamispunkti
(vahemikus 3—10 m). Selles punktis Iahtestatakse nurk vaartusele 0° ja
kostab piiksuv signaal.

Pikaajalised toimingud kompenseerivad lUhiajaliste toimingute kaigus
tekkinud korvalekaldeid. Seetbttu on vaga oluline programmeerida
pikaajaline toiming parast mitut jarjestikust lUhiajalist toimingut.

Mitme jarjestikuse luhiajalise toimingu korral (Otse, Pddre L <-- ja Pddre R --
>) vOib masin vigade kuhjumise tottu teelt eksida. Joonisel (Ik 4-30)

vasakul on naha programmeeritud marsruut (naide). Paremal pool
naidatakse, mis voib juhtuda.

Programmeeritud marsruudist kdrvalekaldumise ohtu saab vdhendada,

kui (Ik 4-31):

» Discovery on kontaktis seina, lauda- voi s6ddapiirdega kas otseselt (Piki
seina L voi Piki seina R) vdi kaudselt (Ultraheli L).

» Pdrkepunktid véimaldavad juhtimissiisteemil vorrelda labitud vahemaad
oma teabega.

+ Suuna korrigeerimiseks kombineeritakse lihiajalisi toiminguid pikaajaliste
toimingutega.
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Figure 14. Néidisolukord, mille puhul liihikese marsruudi téttu tekivad vead;
vasakul: programmeeritud marsruut, paremal: tulemuseks olev marsruut

Number |Selgitus

1 Masin ei jdua libisemise tottu seinani. Puudub pdrkepunkt selle
vea korrigeerimiseks.

3,57 Glroskoobis olevate héalvete (kérvalekaldumise) ja/voi
libisemise téttu on pddrded vaiksemad kui 180 kraadi.

2,4,6 Vigu ei korrigeerita otse sbites.

8 Masin pdorkab vastu latrit, pltab edasi sbita ja voib kaotada

orientatsiooni.

Kirjeldus ja talitlus
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Figure 15. Pikaajaliste ja liihiajaliste toimingute vaheldamine

Number

Selgitus

1

Masin séidab piki parempoolseid latreid, kuni jbuab seinani
(pbrkepunkt)

Masin séidab piki parempoolset seina, kuni jduab séddapiirdeni
(pbrkepunkt), sellele jargneb funktsioon Pdoére L <--

Masin séidab piki vasakpoolset seina (Ultraheli L), kuni jduab
latriteni (pérkepunkt)

Masin sdidab tagasi ja jargib vasakpoolseid latreid (Ultraheli L)

Masin séidab piki vasakpoolseid latreid, kasutades funktsiooni
Ultraheli L ja seejarel funktsiooni Otse, kuni jbuab seinani
(porkepunkt)

Masin séidab tagasi ja kaivitab seejarel funktsiooni P66re L <--

Masin séidab funktsiooniga Otse s6ddapiirdeni (porkepunkt) ja
kasutab seejarel funktsiooni P66re L <--

Masin sdidab funktsiooniga Otse parempoolsete latrite
alguseni, kasutab seejarel funktsiooni Piki seina R ja Otse, kuni
jouab pdrkepunkti

Masin sdidab tagasi ja kaivitab seejarel funktsiooni Piki seina R

4-31
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4.4.2.5 Takistused

Kui Discovery liigub ootamatult takistuse, nt lehma jala v6i sénnikukuhja
vastu, reageerib Discovery jargmiselt:

« tagurdab ja proovib uuesti (kuni kolm korda),

+ tagurdab ja teeb 45-kraadise vasak- vdi paremp60rde soltuvalt eelmisest
toimingust (vasak-/parempoolse seina jargmine/ultraheli). Kui takistusest
mdddumine dnnestub, pddrdub masin tagasi algsele marsruudile ja
jatkab kuni I6puni.

Toide ja veevarustus

Marsruudi I6pus sbidab Discovery laadimisjaama. Sinna jaab see jargmise
marsruudi alguseni.

Marsruuti alustades sdidab Discovery iga kord esmalt veevotusdime (1). Vee
sisselasketoru siseneb lehtrikujulisse veetorusse ja avab mehaanilise
sulgeklapi. Masin peatub automaatselt. Vesi jbuab veepaaki labi veefiltri.

Kui veepaak on tais, toimub Ulevool dhuvarustustoru kaudu. Tasemeandur
seisab hea selle eest, et Discovery sdidab veevdtusdimest tagasi (2), s.t
I6petab vee vbtmise toimingu.

Parast seda p6orab Discovery paremale (3), sdidab veevotusdimest (4) ja
(5) modda ja jatkab marsruudi labimist (6).

Figure 16. Marsruudi alustamine

Kirjeldus ja talitlus
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444 Puhastamine

Kaks pihustit pihustavad sdnniku pehmendamiseks vahetult sdnnikukaabitsa
ette vett. S6nnikukaabits liikkab sénniku Ule ribipdranda, kuni see labi pilude
pudeneb.
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5. KASUTUSJUHISED

5.1 Nutitelefonis Lely juhtimisrakenduse installimine voi
uuendamine

Avage nutitelefonis Google Play pood.
Laadige alla Lely juhtimisrakendus.
Installige rakendus.

Oodake, kuni tarkvara on 6igesti installitud.

Esimesel korral, kui seadet Discovery nutitelefoni tarkvaraga juhtima
hakkate, peate sisestama Discovery siisteemi salasdna. Salasona
kiisige kohalikult Lely teenusepakkuijalt.

ok wnN-=

° Kui uus tarkvara on saadaval, kuvatakse Google Play poes ikoonil
1 marguanne.
5.2 Discovery nime muutmine nutitelefonis
° Markus. Nutitelefonis kuvatavat Discovery seadme nime saab muuta vaid
1 sertifitseeritud Lely tehnik.
5.3 Farmeri salas6na maaramine
i Farmeri salasdna peab maarama Lely sertifitseeritud tehnik.
° Kbikides farmis nutitelefoniga juhitavates seadmetes on soovitatav kasutada
1 sama salasdna.
54 Discovery sisse- ja valjalulitamine

Viljaliilitamine

1. Eemaldage Ulemine kate.

2. Eemaldage alumine kate.

3. Toite valjalllitamiseks vajutage juhttriikkplaadi karbil nuppu [OFF]
(Véaljas).

4. Paigaldage alumine kate tagasi.

5. Paigaldage Ulemine kate tagasi.

Kasutusjuhised 5-1




Sisseliilitamine

1. Eemaldage ulemine kate.
2. Eemaldage alumine kate
3. Toite sisselllitamiseks vajutage juhttriikkplaadi karbil nuppu [ON]
(Sees).
4, Paigaldage alumine kate tagasi.
5. Paigaldage Ulemine kate tagasi.
5.5 Seadmete tarkvara kasutamine nutitelefoniga

Nutitelefoni ithendamine

1. Veenduge, et rakendus on nutitelefoni installitud.
2. Enne tarkvara kaivitamist veenduge, et naete seadet Discovery.
3. Kaivitage tarkvara nutitelefonis (lk 5-2).

Nutitelefoni iihenduse katkestamine

1. Katkestage tarkvara nutitelefonis.

5.6 Tarkvara kaivitamine nutitelefonis
Ohtlike olukordade viltimiseks on kaugjuhtimine nutitelefonis véi
tahvelarvutis kaugtéélauatarkvara (muuhulgas néiteks Teamvieweri)

abil on rangelt keelatud.

c Veenduge, et ndete seadet.

Veenduge, et olete Discovery ldheduses, kui loote telefoni ja seadme vahel
lihendust. Kui vahemaa on liiga suur, ei ilmu seade nutitelefoni ekraanil
olevas loendis.

° Nutitelefonis kuvatavat Discovery seadme nime saab muuta vaid
1 sertifitseeritud Lely tehnik.

Ménikord tuleb telefon enne allmargitud protseduuri siduda seadmega
Discovery.

juie

Seadme Discovery saab korraga Uihendada vaid Gihe nutitelefoniga.

jumie

Tehke nutitelefonis jargmist.

1. Avage Lely juhtimisrakendus.

2. Kui Bluetooth on valja lllitatud, ilmub jargmine (vdi sarnane) kisimus.
»Rakendus uritab Bluetoothi sisse lilitada, kas jatkan?”

3. Vajutage suvandit Jah.

5-2 Kasutusjuhised
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6.
7.

Vajutage rida: Otsi seadmeid. Seejarel otsitakse nutitelefoni
ldheduses olevaid seadmeid. Kui tUht vdi mitut seadet ei leita, siis
korrake seda toimingut.

Vajutage rida, millel on seade, mida soovite kasutada. Luuakse
ihendus valitud seadmega. Uhenduse loomisel iimub pealkirja kohale
roheline tuli. Nutitelefon kuvab juhtnupud ja akna, mille abil saab
kasutada tarkvara. Kui Gihendus nutitelefoniga katkeb, muutub
roheline tuli punaseks. Uhenduse taastamiseks minge seadmele
|ahemale.

Vajutage nuppu .J
Kui Discovery lUlitati valja, kaliibrige gtiroskoop.

Uldiselt on nuppude funktsioonid jargmised.

[ < ] kaivitab funktsiooninupu kohal oleva kasu.
[START/STOP] (Kaivita/peata) kaivitab voi katkestab toimingu.

[/\] viib selektori Ghe elemendi vorra tlespoole véi suurendab vaartust
Uhe Uhiku vérra.

[V] viib selektori ihe suvandi vorra allapoole véi vahendab vaartust Ghe
Uhiku vorra.

.J avab valitud funktsiooni voi jargmise mentilakna.
[ESC] (Pagu) viib tagasi eelmisele kuvale.

P

vahendab masina kiirust.

5.7 Discovery — kasitsi juhtimine

Kasutusjuhised

Peatage koéik ajastatud toimingud.

Vajutage kaks korda nuppu [oJ], et valida meniiii KASITS.JUHT..

Nutitelefoni kasutajaliideses kuvatakse teade ,HOIATUS.
Kasitsijuhtimine on lubatud juhul, kui sdiduk on taiesti nahtav. Olete
kindel?”.

Veenduge, et ndete seadet Discovery selgelt.
Meniils KASITS.JUHT. (Kasitsi juhtimine) vajutage:

* [L] paremale p&éramiseks,
* [R] vasakule pdéramiseks,
+ [L]ja [R] otse liikumiseks.

Vajaduse korral vajutage suuna muutmiseks nuppu [ ) 1

Kaivitamiseks vajutage nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata) ja
hoidke seda all.

Peatamiseks vabastage nupp [START/STOP] (Kaivita/peata).
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Settings
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S 9:23:54

OFF MANUAL

MANUAL DRIVING
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Action :
Aect.nr :
Runnr
Battery:

NextRun: 9:

30:00 = 1

13506 Reset Save >

Figure 17. Kéasitsi juhtimine

ok b=

Vajutage:

1. nuppu [L], kui laadimisjaam on vasakul pool;
2. nuppu [R], kui laadimisjaam on paremal pool.

Peatage koéik ajastatud toimingud.
Juhtige kasitsi Discovery1,5-3 m kaugusele laadimisjaamast.
Veenduge, et masina esiosa oleks suunatud laadimisjaama poole.

Vajutage nuppu [oJ], et valida men(i KASILAADIJA.

Seadme Discovery juhtimine laadimisjaama

6. Vajutage kaivitamiseks nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).

Discovery laheneb laadimisjaamale ja peatub automaatselt.

L 9:23:54 OFF MANUAL ROUTE
WextRun: 9:30:00 =S =
Route 1 B -> - = =
Action : L > E
Act.nr D > - -
Runnr @ Q
Battery: 13506 Reset | Save

MRNUAL DRIVIMNG

'l

L L | R

MANUAL CHRRGER

Figure 18. Kéasitsi laadimine

Veevotufunktsiooni sisse- voi valjalulitamine talvel

Kui on oodata, et keskkonnatemperatuur langeb alla kiilmumispunkti, tuleb
veevotufunktsioon eelnevalt valja lilitada ning kogumispaak ja veepaak

Kasutusjuhised
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tihjaks lasta. Lely Industries N.V. ei vastuta kilmumise tottu tekkinud
kahjude eest.

1. Lilitage kogumispaagi veevarustus valja.
2. Vajutage veevdtusdlme valjalaskeava, kuni kogumispaak on tuhi.
3. Lilitage veevétufunktsioon sisse voi valja (Ik 7-2).

5.10 Ettevalmistused programmeerimiseks

5.10.1 Nouded hea marsruudi programmeerimiseks

Véimaldage Discovery automaatne korrigeerimine

+ Kaasake koikides suundades voimalikult palju pdrkepunkte. Kui
porkepunktini ei jduta libisemise tottu digeaegselt, jatkab Discovery
s6itmist porkepunktini jbudmiseni. See parandab marsruudi téokindlust.

+ Pidage meeles, et sellised toimingud nagu "p6ore"” ja "otse" vdivad
pdhjustada ebatapseid tulemusi. Veenduge, et masin ei saa parast
pdoramist voi otse sditmist kinni jadda. Programmeerige pikk toiming
(kontakt seinaga: seina jargimine voi ultraheli) parast lihikest toimingut
(kontakt seinaga puudub: pdéramine vdi otseliikumine).

+ Kui masin séidab piki seina voi latrite rida (seina jargimine voi
ultraheliseadme kasutamine) ja kaldub teel kdrvale, seisake masin,
programmeerige pddre ja minge Ule seina jargimisele (lk 5-14).

Muutke oma t66 lihtsaks

+ Programmeerige liikumistrajektoorid lauda erinevatest kohtadest tagasi
laadimisjaama juurde. See vdimaldab teil seadme kaotsi minemisel selle
hdlpsasti tagasi laadimisjaama juurde juhtida.

» Tehke parast marsruudi programmeerimist varundamine.

5.4006.8508.0 - Lely Control

Marsruudi voi sidtete kohandamine karjale

+ Signaali saab iga marsruudi puhul eraldi muuta. Kui piiksuva signaali
kestuseks on maaratud 0, on signaal valja lilitatud. Parast
hoiatussignaali andmist on lehmadel aega teelt &ra minemiseks. Siiski
vbib signaal samavaarselt hairida ka teisi lehmi (vaadake, millised satted
teie karjale kdige paremini sobivad).

+ Kui lehmad on hairitud (lk 5-27), seadistage osale marsruudist voi kogu
marsruudile aeglasem labimiskiirus.

Vett tuleks pihustada ainult vajaduse korral

Veepaagi maht on 30 |, millest piisab umbes 30-minutiliseks pihustamiseks.
Seetbttu peab Discovery varude taiendamiseks naasma veevétusdime (ja
laadimisjaama juurde).

5.10.2 Naidismarsruudid, liipsirobotiga laut

Naitlikus olukorras on laut jagatud kolmeks piirkonnaks. Ajaldigul on erinev
marsruut iga piirkonna puhastamiseks.

Kasutusjuhised 5-5



Marsruut 1

Latrite taga olev ala on kdige mustem (lk 5-7). Seda tuleb puhastada
vahemalt tks kord tunnis.

Marsruut 2

Jalutamispiirkonda tuleb puhastada neli korda paevas (lk 5-7). Kuna

latrite taga olevat ala tuleb puhastada sageli, Uhendab marsruut jalutusala ja
latrite taga oleva ala puhastamise.

Jalutusala on kasulik puhastada vahetult enne latrisse sisenemist, nt kl 7.00,
12.00, 17.00 ja 22.00.

Marsruut 3

Latrite ja s66dapiirde vahelist ala tuleb puhastada maksimaalselt kaks korda
O0paevas, soovitavalt 66sel (Ik 5-7). Lehmi ei tohi s66mise ajal segada.

Jargmises naites pohineb ajalbik alljargnevatel marsruutidel:

Kellaaeg |Marsruut

12.00

13.00

14.00

15.00

16.00

17.00

18.00

19.00

20.00
21.00
22.00
23.00
00.00
00.00
02.00
03.00

N |2 W a2 = A A AN ] A A AN

04.00
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Figure 19. Marsruut 1, kéiki latritetaguseid alasid puhastatakse (iks kord

tunnis
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Figure 20. Marsruut 2 on nagu marsruut 1, kuid neli korda pdevas
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Figure 21. Marsruut 3, kaks korda pdevas puhastatakse latrite ja s66dapiirde
vahelised alad

Iga marsruut koosneb paljudest toimingutest. Alljargneval joonisel on
naidatud marsruudi 1 toiming_ud lauda vasakpoolses osas, tabelis on antud
selgitus iga toimingu kohta. Ulevaate saamiseks vt kogu joonist.

Kasutusjuhised 5-7
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Figure 22. Néidistoimingud (vasakul pool)

Number Selgitus

1 Piki seina L Seina jargimine on alati esimene toiming, mis on vajalik
laadimisjaamast lahkumiseks.

2 Pddre R --> (90°) Standardne pddre. Veenduge, et masin ei sdidaks parast 3.
toimingut vastu latri seina. Vastasel juhul muutke p&oret (Ik 5-
19).

3 Ainuke valik on otsesuunas sditmine, sest kaugus seinast on
suurem kui 2 meetrit.

4 Piki seina R Masin p60rab paremale, kuni pdrkab vastu latri pérandat ja
sdidab seejarel piki latri porandat.
Ehkki lihtsam on esmalt puhastada vasak pool, ei ole see
lubatud, sest lehmad vdivad ultrahelianduri (lk 5-15) ava
tottu viga saada.

Piki seina R Latri péranda jargimine kuni seinani (pdrkepunkt)

6 P&ore L <-- (90°, 1000 mm Standardne p6ore (90°). P66rde muutmine: enne pddret 1000
mm tagasi.

7 Otsesuunas sbéitmine kuni seinani (porkepunktini)

8 Pdore R --> (180°) Standardne paremp6dre (180°)

9

10 P&ore R --> (90°) Standardne pd6re 90°, muutke seda, kui masina nina ei ole
digesse suunda suunatud

11 Otsesuunas kuni esimese vasakpoolse latrini

12 Ultraheliajam (1100 mm)

5-8 Kasutusjuhised
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Alljargneval joonisel (Ik 5-9) on naidatud marsruudi 1 toimingud lauda
keskosas, tabelis on antud selgitus iga toimingu kohta. Ulevaate saamiseks
vt kogu joonist.

e i ® ™
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Figure 23. Néidismarsruudid (keskmises osas)
Number |Toiming Selgitus
1 Piki seina R Latri péranda jargimine latrirea 16puni
2 P&ore L <-- (45 kraadi)
3 Otse Otsesuunas soéitmine
4 P&ore R --> (45 kraadi)
5 Piki seina L Latriseina jargmine
6 Pddre R --> (45 kraadi)
7 Otse Otsesuunas soéitmine
8 P&ore L <-- (45 kraadi)
9 Piki seina R
10 Piki seina R
11 P&ore L <-- (10 kraadi) Vasakule liikumine, et valtida kokkupdrget seinaga parast
Otse risttee labimist (Ik 5-11)
P&ore R --> (5 kraadi)
12 Otse Otsesuunas soéitmine porkepunktini
13 Pdodre L <-- (180 kraadi) Standardne podre, peatumine kdrvalrajal
14 Otse
15 Ultraheli L Ultraheliajam (1100 mm)
16 Ultraheli L Ultraheliajam (1100 mm)
Kasutusjuhised 5-9
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Number |Toiming Selgitus
17 Otse Otsesuunas soéitmine porkepunktini
18 P&ore L <-- (90 kraadi)
19 Piki seina R Seina jargimine pdrkepunktini
20 P&ore L <-- (90 kraadi) Standardne p6do6re, 500 mm tagasi
21 Otse Otsesuunas sditmine latrirea alguseni
22 P&o6re R --> (10 kraadi)
23 Piki seina R
Alljargneval joonisel on naidatud marsruudi 1 toimingud lauda parempoolses
osas, tabelis on antud selgitus iga toimingu kohta. Ulevaate saamiseks vt
kogu joonist.
‘ L:FH
< < T
13 :\1 |
1) 2
@ > | > 3’%
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! o ' '.— ::\.,:_1,.\]
; @
1 >|
R _EEEE > @ T R
P! !
BTN fa N _-?\‘.-_-:'»',':‘u'_'f:\‘.-_ R ;f.r_//’ N e | ’,
Figure 24. Néidistoimingud (paremal pool)
Number |Toiming Selgitus
1 Piki seina R Seina jargimine latrirea I16puni
2 Otse Otsesuunas soéitmine porkepunktini
3 Pddre R --> (90 kraadi)
4 Piki seina L
5 P&o6re R --> (90 kraadi)
6 Otse Otsesuunas sditmine latrirea alguseni
7 Piki seina R
8 Ultraheli L Ultraheliajamiga séitmine 1100 mm latrirea 16puni
5-10 Kasutusjuhised
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Number |Toiming Selgitus
9 Otse Otsesuunas soéitmine porkepunktini
10 P&ore L <-- (90 kraadi)
11 Piki seina R Seina jargimine pdrkepunktini
12 P&ore L <-- (90 kraadi)
13 Piki seina R
5.10.3 Naidismarsruut, liipsiruumiga laut
Ldpsiruumiga laudas on tingimused teistsugused kui lUpsirobotiga laudas.
Puudub lehmade vaba liikumine lipsiruumi. Lehmade lipsmisel suletakse
pool laudast ja seda saab puhastada.
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Figure 25. Néaidismarsruut, lipsiruumiga laut
5.10.4 Risttee liletamine

Kasutusjuhised

Kui Discovery labib kahe latrirea vahelist ristteed, tuleb suunda korrigeerida,
et valtida vastaslatrite vastu puutumist. Jargmisel joonisel ja vastavas tabelis
on naidatud, kuidas seda teha.

5-11
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Figure 26. Risttee lletamine

Number |Toiming Selgitus

1 Piki seina R Latrirea jargimine, 16pus peatumine

2 Pdore L <-- 5-kraadine vasakp0dore

3 Otse Otsesuunas sbéitmine jargmise latri keskkohani

4 Piki seina R Seina jargimine, masin pdorab automaatselt latrite poole
5.10.5 Poorde tegemine

Po6ore jargmise (korvalasuva) raja puhastamiseks

Kui Discovery laheneb seinale ja peab jargmise raja puhastamiseks tegema

180-kraadise pdorde, on vaja jargmisi toiminguid.

+ Kokkupdrge seinaga (pbrkepunkt)

+ Tagasi sbitmine, et vdimaldada pd6ramist

+ 180-kraadine kindla raadiusega p66re

Valikus on 4 standardset erineva raadiusega vasak- ja parempdoret.

+ Tagasi s6itmine, 180-kraadine p6ore, peatus jargmisel rajal 80 cm
paremal vdi vasakul (jargmise raja puhastamiseks)

+ Tagasi s6itmine, 180-kraadine p6ore, peatus jargmisel rajal 40 cm
paremal vdi vasakul (jargmise raja ja poolest saadik ka eelmise raja
puhastamiseks)

+ Tagasi s6itmine, 180-kraadine p6ore, peatus jargmisel rajal 20 cm
paremal vdi vasakul (jargmise raja ja kolmveerandi ulatuses ka eelmise
raja puhastamiseks)

+ Tagasi sbitmine, 180-kraadine p&ore, peatus samal rajal (sama raja
puhastamiseks veel kord)

Alljargneval joonisel on kujutatud erinevad véimalused.

5-12 Kasutusjuhised
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SELGITUS.

A. 20 cm (8 tolli) — B. 40 cm (16 tolli) — C. 80 cm (31 tolli)

5.10.6 Laadimisjaama juurde minemine vastassuunast
(1)
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Figure 27. Laadimisjaama juurde minemine

Number |Toiming Selgitus

1 Piki seina R Parempoolse seina jargimine
2 Poore L <-- Vasakpoore

3 Otse Otsesuunas sditmine

4 Pdore R --> 20-kraadine parempdoére

5 Piki seina R Parempoolse seina jargimine

Kasutusjuhised



Number |Toiming Selgitus
6 Pdore L <-- 180-kraadine vasakpoore
7 Piki seina L Seina jargimine, kuni joutakse laadimisjaamast 1,5-3 m
kaugusele
8 Laadija Tagasi laadimisjaama minemine
5.10.7 Seinakdanaku jargimine
f
oul
|
Figure 28. Seinakdanaku jérgimine
Number |Toiming Selgitus
1 Piki seina L Seina jargimine
2 [START/STOP] (Kaivita/peata) |Seina jargimise toimingu Idpetamine
3 Piki seina L Seina jargimine (p66ramistoiming ei ole vajalik, sest nurk on
20 kraadi)
P&ore R --> Paremp®60re, ninaga séidusuunas
5 Piki seina L Seina jargimine
5.1 Discovery programmeerimine
5111 Uue marsruudi programmeerimine
Ettevalmistus
1. Tehke endale selgeks hea marsruudi seadistamise néuded.
2. Kavandage marsruut paberi peal.
3. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
4. Peatage koik ajastatud toimingud.
5-14 Kasutusjuhised

([0

innovators in agric

Hiture

5.4006.8508.0 - Lely Control



)

5.4006.8508.0 - Lely Control

Kasutusjuhised

jumie

innovators in agriculture

Programmeerimine

1. Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentis suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [.J].

2. Valige meniid Uus marsruut ja vajutage nuppu [oJ].

Kui masin ei ole laadimisjaamaga uhendatud, saate vajutada
funktsiooninuppu [CHARGR] (Laadija), et juhtida Discovery laadimisjaama.

3. Vajutage funktsiooninuppu [START] (Kaivita).
4. Lugege kuvatavat teadet ja vajutage nuppu [oJ] (2 korda).
5. Programmeerige esimene toiming (Vee votmine).
6. Programmeerige marsruudi jargmine toiming.
* Vee votmine
» Piki seina L
+ Piki seina R (Ik 5-15)
+ Otse
+ Poéore R -->
+ Poodre L <--
+ Ultraheli L v6i Ultraheli R v&i Ultrasound L+R
* Laadija.
7. Kui masin on pé6rdunud laadimisjaama juurde 1-3 m piires, —

9.minge laadimisjaama (lk 5-21).
Muidu korrake sammu 6.
8. Vajutage funktsiooninuppu [Exit] (Valju).

9. Uue marsruudi salvestamiseks vajutage funktsiooninuppu [Jah].
Lopetamine

1. Testige marsruuti.

2. Varundage marsruut.

5.11.1.1 Seina (vasak- voi parempoolse) jargimine

Paddke valtida lehmadest mé6dumist vasakult poolt, sest nad vdivad
ultrahelianduri (Ik 5-16) ava téttu viga saada.

Kui Discovery ja seina vaheline nurk on suurem kui 30 kraadi, tuleb enne
seina jargimise toimingut (lk 5-17) programmeerida podramistoiming.

1. Kui sein on:

« vasakul pool, valige menuu Piki seina L ja vajutage nuppu [.J];
« paremal pool, valige menlu Piki seina R ja vajutage nuppu [oJ].
2. Vajutage kaivitamiseks nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).



Lisage koikides sdidusuundades véimalikult palju porkepunkte.

Kui Discovery laheneb porkepunktile (ligikaudu 30 cm), vajutage

kiiruse sujuvaks vahendamiseks nuppu [ ].

4, Seadme Discovery peatamiseks vajutage nuppu [START/STOP]
(Kaivita/peata).

Ekraanil kuvatakse olek (Manual stop (Kasitsi peatamine) v6i Bump stop
(Peatamine porkepunkti tottu)) ja labitud vahemaad (mm).

5. Vajutage funktsiooninuppu [Save] (Salvesta).
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Figure 29. Pliiidke véltida lehmadest méédumist vasakult poolt
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Figure 30. Séitu ei tohi kunagi alustada nurga all olles (> 30 kraadi)
5.11.1.2 Otsesuunas soitmine
4 Otse edasisuunas liikudes voib korvalekaldumine olla suurem kui 10%.

1 Arvestage seda marsruudi seadistamisel. V6imaluse korral lisage
otsesuunas soéitmise jarele pérkepunkt.

Kasutusjuhised 5-17



Enne alustamist veenduge, et Discovery on diges suunas. Kasutage

suvandit Otse nii vahe kui vdimalik. Kui see on tdesti vajalik, nt Discovery
soitmisel labi ukseava, tehke labitav vahemaa nii lihikeseks kui vdimalik.
Olles ukseava labinud, jatkake vasak- vbi parempoolse seina jargimist voi
kasutage toimingut Ultraheli L. See parandab labitava marsruudi tapsust.

1. Valige Otse ja vajutage nuppu [.J].
2. Vajutage kaivitamiseks nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).

3. Kui masin laheneb seinale nurga all olles:
1. Vajutage nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).
2. Pddrake masin seina suhtes (Ik 5-19) taisnurga alla.
3. Jatkake soitmist suvandiga Otse.

Kui Discovery laheneb porkepunktile (ligikaudu 30 cm), vajutage

kiiruse sujuvaks vahendamiseks nuppu [ ].

5. Seadme Discovery peatamiseks vajutage nuppu [START/STOP]
(Kaivita/peata).

Ekraanil kuvatakse olek (Manual stop (Kasitsi peatamine) v6i Bump stop
(Peatamine pdrkepunkti téttu)) ja Iabitud vahemaad (mm).

6. Vajutage asendi muutmiseks funktsiooninuppu [MAN] (KASITSI).

1. Vajutage vasakule p66ramiseks funktsiooninuppu , paremale
pdéramiseks .

2. Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja Uhe taseme
vdrra ulespoole minemiseks.

7. Vajutage funktsiooninuppu [Save] (Salvesta).
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Figure 31. Viéltida tuleks nurga all pérkumist

5.11.1.3 Pooramine vasakule voi paremale

1.
2.

Kui soovite ptdrata vasakule, valige Pddre L <-- ja vajutage [.J].
Kui soovite pddrata paremale, valige Poore R --> ja vajutage nuppu

[].

Lugege kuvatavat teadet ja vajutage nuppu [.J].

5-19



5-20

Valikus on 12 standardp&éret, mida saab hiliem muuta.
Tugevalt maardunud piirkondades ei ole soovitatav teha jarske péordeid
(vaiksem voolutarve).

4, Vajutage nuppu [.J], kuni kuvatakse kbige sobivam standardp&ore,
voi vajutage nuppu [ESC] (Pagu), et minna eelmisesse aknasse.

5. Valige vastava funktsiooninupu abil (Ik 4-16) iks standardp&oretest.
6. Kui soovite pdoret muuta, vajutage nurga valimiseks nuppu [/\] voi
%!
7. Kui soovite enne p6oret tagurdada:
1. Vajutage funktsiooninuppu [>], et valida 'Tagasi'.

2. Vajutage tagurdamisvahemaa valimiseks nuppu [/\] voi [V].
8. Pdorderaadiuse muutmiseks tehke jargmist.

1. Vajutage funktsiooninuppu [>], et valida 'Raad.".
2. Vajutage nuppu [/\] voi [V] raadiuse valimiseks.
9. Vajutage kaivitamiseks nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).

Kui tehtud pdére ei vasta tdpselt planeeritule, muutke asendit (vt jargmist
sammu). See on kéige olulisem juhul, kui nurk on 90 voi 180 kraadi vasakule
vOi paremale.

10.  Vajutage asendi muutmiseks funktsiooninuppu [MAN] (KASITSI).

1. Vajutage vasakule p6dramiseks funktsiooninuppu , paremale
pddramiseks .

2. Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja he taseme
vorra tlespoole minemiseks.

11.  Vajutage funktsiooninuppu [Save] (Salvesta).
5.11.1.4 Seina voi piirde jargimine teatud vahemaa valtel (ultraheli)

Arge programmeerige toimingut Ultraheli L, kui sein on rohkem kui 2 meetri
kaugusel.

1. Valige menid Ultraheli Lja vajutage nuppu [oJ]

2. Vaadake kuvalt tegelikku vahekaugust seinani (UltraDst).

3. Vajutage nuppu [/\] voi [V], et valida ndutav kaugus seinast
(ULTRADST).

4. Vajutage kaivitamiseks nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).
Kui Discovery laheneb porkepunktile (ligikaudu 30 cm), vajutage

kiiruse sujuvaks vahendamiseks nuppu [ ].

6. Seadme Discovery peatamiseks vajutage nuppu [START/STOP]
(Kaivita/peata).

Kasutusjuhised
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Ekraanil kuvatakse olek (Manual stop (Kasitsi peatamine) v6i Bump stop
(Peatamine porkepunkti tottu)) ja labitud vahemaad (mm).

7.

8.

Vajutage asendi muutmiseks funktsiooninuppu [MAN] (KASITSI).

1. Vajutage vasakule p66ramiseks funktsiooninuppu , paremale
podramiseks .

2. Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja Ghe taseme
vorra tlespoole minemiseks.

Vajutage funktsiooninuppu [Save] (Salvesta).

5.11.1.5 Laadimisjaama (laadija juurde) minemine

1.

Veenduge, et Discovery on laadimisjaamast 1,5-3 m kaugusel ja
esiotsaga selle suunas.

Valige meniu Laadija.

Vajutage asendi muutmiseks funktsiooninuppu [MAN] (KASITSI).

1. Vajutage vasakule p66ramiseks funktsiooninuppu , paremale
pdéramiseks .

2. Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja (ihe taseme
vorra Ulespoole minemiseks.

Kui laadimisjaam on paremal pool, vajutage funktsiooninuppu [L].

Vajutage kaivitamiseks nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).

Discovery laheneb laadimisjaamale ja peatub automaatselt.

5.11.1.6 Ooteaeg

1. Valige meniii Ooteaeg.
2. Vajutage ooteaja valimiseks nuppu [/\] vOi [V].
3. Vajutage funktsiooninuppu [Save] (Salvesta).
5.11.2 Marsruudi kopeerimine
1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2. Peatage kdéik ajastatud toimingud.
3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniis suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [.J].
4. Valige Kopeeri marsr. ja vajutage nuppu [.J].
5. Valige marsruut, mille soovite kopeerida, ja vajutage nuppu [oJ].
6. Kinnitamiseks vajutage funktsiooninuppu [Jah].
5.11.3 Marsruudi muutmine
1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2. Peatage koéik ajastatud toimingud.
3. Kontrollige marsruuti.

Kasutusjuhised
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11.

12.

13.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenius suvand Marsr. ja

vajutage nuppu [.J].
Valige Muuda marsruuti ja vajutage nuppu [oJ].
Valige Muuda marsruuti ja vajutage nuppu [.J].

Valige marsruut, mida soovite muuta, ja vajutage nuppu [oJ].

Lugege teadet ja tehke selle sisu endale selgeks.

Valige toiming, mida soovite muuta, ja vajutage nuppu [.J].

Kui soovite lisada toimingu ette tdiendavat ooteaega:

1. Valige toiming.
2. Vajutage funktsiooninuppu [Uus].

3. Valige Ooteaeg ja vajutage nuppu [oJ].

4. Kasutage ooteaja muutmiseks nuppu [/\] \ell [V].

Kui soovite muuta labitavat vahemaad voi pooret:

1. Valige toiming ja vajutage nuppu [.J].

2. Valige funktsiooninupu [<] abil parameeter, mida soovite muuta.

3. Kasutage parameetri vaartuse muutmiseks nuppu [/\] vOi

V1.

Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja (ihe taseme vorra

Ulespoole minemiseks.
Kinnitamiseks vajutage funktsiooninuppu [Jah].

Eelmise versiooni taastamine muudetud marsruudi asemel

1.
2.

w

N o &

Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentilis suvand Marsr. ja

vajutage nuppu [.J].
Valige Muuda marsruuti ja vajutage nuppu [oJ].
Valige Muuda reset ja vajutage nuppu [oJ].

Valige marsruut, mida soovite lahtestada, ja vajutage nuppu [.J].

Kinnitamiseks vajutage funktsiooninuppu [Jah].

Kasutusjuhised
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5.11.5 Marsruudi kustutamine

Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis

2. Peatage koéik ajastatud toimingud.
3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenius suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [.J].
4. Valige Kust. marsr. ja vajutage nuppu [oJ].
5. Valige marsruut, mille soovite kustutada, ja vajutage nuppu [.J].
6. Vajutage kinnitamiseks funktsiooninuppu [Yes] (Jah).
5.11.6 Kasitsi maaratava marsruudi seadistamine vo6i kustutamine

1

Seadistage kasitsi maaratav marsruut, et juhtida marsruuti (marsruutide
komplekti) kasitsi voi marsruuti kontrollida (Ik 4-12).

4.

Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis

Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentiiis suvand T60- ja
vajutage nuppu [.J].

Vajutage nuppu [oJ] ja valige menii KASIT.SUUNAM..

Marsruutide seeriate seadistamine

o0k~ 0w N

Vajutage meniitis KASIT.SUUNAM. nuppu [ \/1, et valida
marsruutide seeria, mille soovite seadistada (A, B, C v6i D).

Vajutage seeria esimese marsruudi valimiseks funktsiooninuppu [>].

Vajutage nuppu [/\] voi [V], et valida marsruudi number.
Seeria jargmise marsruudi valimiseks (kui vaja) korrake samme 2 ja 3.
Vajutage kaks korda funktsiooninuppu [>].

Vajutage [Save] (Salvesta) (Salvesta), et salvestada kasitsi maaratud
marsruutide seeriat.

Kasitsi maaratud marsruudi kustutamine

1.

Vajutage nuppu [/\] voi [V], et valida marsruut, mille soovite
kustutada.

2. Vajutage funktsiooninuppu [Reset] (Lahtesta).
511.7 Ajaléigu seadistamine
1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2. Peatage koéik ajastatud toimingud.
3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenuus suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [.J].
4. Valige Ajaldik ja vajutage nuppu [oJ].

Kasutusjuhised

Vit ajaldigu kirjeldust (Ik 4-19).
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Discovery ei tohi sdita kauem kui 40% ajaldigus satestatud koguajast.
Vahemalt 60% koguajast peab ta kulutama laadimisjaamas laadides.

5. Vajutage funktsiooninuppu [New] (Uus).
6. Vajutage funktsiooninuppu [>].
7. Vajutage nuppu [/\], et valida alustamisaeg (tund), ja vajutage
funktsiooninuppu [>].
8. Vajutage nuppu [/\], et valida alustamisaeg (minutid), ja vajutage
funktsiooninuppu [>].
9. Vajutage nuppu [/\], et valida marsruut, ja vajutage
funktsiooninuppu [>].
10. Tehke jargmist.
+ Ajaldigule teise marsruudi lisamiseks vajutage funktsiooninuppu
[New] (Uus) ja korrake samme 7—11.
+ Kinnitamiseks ja Uhe taseme vdrra tlespoole minemiseks vajutage
nuppu [ESC] (Pagu).
11.  Vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah), et salvestada uus
ajaloik (Ik 4-19).
5.11.8 Varukoopia loomine
e Varundage iga kord, kui muudate marsruuti vdi ajaléiku voi kasutate muud
1 nutitelefoni. Varundamine toimub nutitelefonis.

jpmie jumie

5-24

Andke igale varukoopiale kordumatu nimi.

Veenduge, et telefon on seadmega Discovery digesti ihendatud ja telefonis
on varukoopiafaili jaoks piisavalt salvestusruumi.

Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniits suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [.J].

Valige Varunda marsr. ja vajutage nuppu [oJ]. Nutitelefoni

kasutajaliideses kuvatakse kisimus Varunda voi taasta
hetkemarsruudid ja satted? .

Vajutage funktsiooninuppu [Bckup] (Varunda). Tarkvara kisib, kas
soovite luua varukoopia nutitelefonis.

Vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah). Nutitelefon kuvab
varundamisprotsessi edenemisriba.

Sisestage varukoopiafaili nimi.
Vajutage funktsiooninuppu [OK].
Oodake, kuni piiksuv signaal teavitab protsessi [6ppemisest.

Kasutusjuhised
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5.11.9

5.11.10

5.12

Kasutusjuhised

A

ok wbd-=

Ao nN =

Varukoopiafaili kopeerimine nutitelefonist arvutisse

Varukoopiafaili kopeerimine arvutist nutitelefoni

Ajastatud toimingute kaivitamine voi peatamine

Uhendage nutitelefon andmekaabli abil arvuti USB-pordiga.
Avage arvutis nutitelefonis olev Lely varunduskaust.

Valige sobiv varukoopiafail (BKP).
Kopeerige varukoopiafail nutitelefonist.
Kleepige varukoopiafail arvutisse.

Uhendage nutitelefon andmekaabli abil arvuti USB-pordiga.
Avage arvutis varukoopiafaili (BKP) asukoht.
Kopeerige varukoopiafail arvultist.
Kleepige varukoopiafail nutitelefonis olevasse Lely varunduskausta.

Kaugjuhtimine nutitelefonis vo6i tahvelarvutis kaugtoélauatarkvara
(muuhulgas néiteks Teamvieweri) abil on rangelt keelatud, et véltida

ohtlikke olukordi.
1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenuus suvand T66- ja

vajutage nuppu [

1

Kui tegelikku aega kuvava menuu ulaosas olev paneel on hallviirutusega, on
ajastatud toimingud sisse lUlitatud.

3. Vajutage nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata). Voi

4. Seadme Discovery ajastatud toimingute kaivitamiseks/peatamiseks
vajutage seadme Discovery pausinuppu.

Work
Routes
Test
Settings
Alarms

Service

—

M

Figure 32. Ajastatud toimingute kédivitamine voi peatamine

9:23:54 OFF 9:23:54 ON
NextRun: 9:30:00 NextRun: 9:30:00
Route 1 Route 1
Zetion E Action :

AsE. AT = Act.nr : =

Runnr 0 Runnr 0

Battery: 13506 Battery: 13506
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Kasitsi maaratud marsruudi alustamine, peatamine voi ootele
seadmine

Kaugjuhtimine nutitelefonis voéi tahvelarvutis kaugtéolauatarkvara
(muuhulgas néiteks Teamvieweri) abil on rangelt keelatud, et viltida

ohtlikke olukordi.

Kasitsi maaratud marsruudi alustamine:

1.

o0k o

Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentilis suvand T60- ja

vajutage nuppu [.J].
Vajutage nuppu [oJ], et valida men(i KASIT.SUUNAM..

Vajutage nuppu [V] ja valige marsruutide seeria (A, B, C vdi D).

Vajutage nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata).

Kui soovite parast marsruudi kasitsi maaramist ajaldiku sisse lilitada,

vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah).
Vastasel korral vajutage funktsiooninuppu [No] (Ei).

Kasitsi maaratud marsruudi ootele seadmine voi peatamine:

1.

Vajutage seadme Discovery nuppu [START/STOP] (Kaivita/peata) voi

pausinuppu.
Kui soovite:

» marsruuti viivitamatult peatada, vajutage funktsiooninuppu [Yes]

(Jah);

* marsruuti jatkata, vajutage seadme Discovery funktsiooninuppu
[No] (Ei) vbi pausinuppu;

* peatada,

1. vajutage funktsiooninuppu [Pause] (Paus).

2. Vajutage nuppu [/\], et valida pausi pikkus (minutites).

Vajutage funktsiooninuppu [OK].

9:23:54 OFF

MextRun: 9:30:00
Routs 1

Action :

Act.nr
Runnr @ Q
Battery: 13506

2 oow@

MANTUAT. ROUTE
== =

eset | Save

:

Figure 33. K&sitsi méé&ratud marsruudi alustamine

MANUAL ROUTE

Switch o timepath

afbter manual rouke?

Tes No

Kasutusjuhised
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5.14 Marsruudi blokeerimine

Peatage koéik ajastatud toimingud.
Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniits suvand Marsr. ja

2.
vajutage nuppu [.J].

3. Valige Blokeeri marsr. ja vajutage nuppu [oJ].

4. Vajutage nuppu [V], et valida blokeeritav marsruut, ja vajutage
nuppu [oJ].

5. Vajutage nuppu [/\] marsruudi blokeerimiseks (vaartus 1) ja nuppu
[ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja tGihe taseme vdrra tlespoole
minemiseks.

i Marsruudi blokeerimine ei mdjuta marsruudi kasitsi maaramist.

5.15 Marsruudi labimise kiiruse maaramine

o0 A~ w

Peatage koik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentitis suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [oJ].

Valige Marsr-i Kiirus ja vajutage nuppu [.J].

Valige muudetav marsruut ja vajutage nuppu [oJ].

Vajutage nuppu [/\] vOi [V] kiiruse muutmiseks.

Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja ihe taseme vorra
Ulespoole minemiseks.

5.16 Konkreetse toimingu kiiruse maaramine

Kasutusjuhised

Peatage kdik ajastatud toimingud.
Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentits suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [oJ].

Valige Toim. kiirus ja vajutage nuppu [oJ].
Valige muudetav marsruut ja vajutage nuppu [oJ].
Valige muudetav toiming ja vajutage nuppu [-J].

Vajutage nuppu [/\] vOi [V] konkreetse toimingu kiiruse
valimiseks.

Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja kahe taseme vorra
Ulespoole minemiseks.

Vajutage nuppu [Yes] (Jah), et muudatus salvestada.

Vajutage nuppu [ESC] (Pagu) kinnitamiseks ja (ihe taseme voérra
Ulespoole minemiseks.
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6. HOOLDUS

6.1 Sissejuhatus
Selles peattikis on toodud Discovery ennetava hoolduse graafik ja

kohaldatavad ennetava hoolduse protseduurid. Samuti sisaldab peatlikk
mdningaid pdhihoolduse protseduure.

6.2 Ennetava hoolduse graafik

Alljargnevas tabelis on naidatud seadme Discovery ennetava hoolduse
graafik. Ennetav hooldus peab vastama kehtestatud kohalikele eeskirjadele.

° Tabelis on esitatud tlesannete minimaalsed soovituslikud
1 sooritamissagedused.
Hooldusiilesanded Sooritamissagedus
g Toéonadalad |Tédkuud Markus
8
§> Puhastage laadimisribad 1
o
§ Puhastage laadimisjaamas olevad 1
< laadimiselektroodid
§ Puhastage veefilter 2
w
Puhastage pihustifiltrid 2

Lugege aruandeloendit ja tehke kbéik |2
margitud hooldusprotseduurid (Ik 8-

10)

Kontrollige ajami kette ja vajaduse 1 Uusi kette tuleb uuesti pingutada

korral pingutage neid kaks paeva parast kasutuselevéttu

Kontrollige aku laadimist (Ik 7-5) 1

Puhastage ultraheliandurit

Asendage sénnikukaabits 3-6 Asendage kaabits, kui see on katki
vOi puhastamine ei anna piisavast
tulemust

6.3 Hooldusprotseduurid

Enne selle protseduuri tegemist tokestage lehmade juurdepédés
seadmele Discovery.

Hooldus 6-1
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Pdérlevate osade vahele jaamise oht.
Hoidke kéed, riided ja pikad juuksed seadme Discovery kasutamise ajal
liikuvatest osadest eemal.

6.3.1 Laadimisribade ja laadimiselektroodide puhastamine
Veenduge, et laadimiselektroodid paiknevad pérast puhastamist
masina Discovery parkimisel laadimisribade keskel.

Ettevalmistus

1. Katkestage laadimisjaama vérgutoide.
2. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
3. Lulitage Discoveryvalja (lk 5-1).

Puhastamine

1. Puhastage lihvpaberi voi terasharjaga péhjalikult Discovery
laadimisribad (1, 2).
2. Puhastage lihvpaberiga pdhjalikult laadimisjaama mdlemad

elektroodid (3).
Lopetamine
1. Uhendage laadimisjaam vooluvérku.

2. Lulitage Discoverysisse (Ik 5-1).

Kaliibrimisprotsessi ajal ei tohi seadet Discovery liigutada.

jumie
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3. Vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah), et kaivitada gliroskoobi
kaliibrimisprotsess.

4, Oodake, kuni kostab piiks (ligikaudu 10 minuti parast), mis kinnitab
kaliibrimise [16ppemist.

5. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.

6. Veenduge, et laadimiselektroodid paiknevad masina Discovery
parkimisel laadimisribade keskel.

7. Kaivitage ajastatud toimingud.

6-2 Hooldus
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6.3.2

Hooldus
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Nl

Figure 34. Laadimisribade ja laadimiselektroodide puhastamine

Veefiltri puhastamine

®

Veenduge, et paigaldate veefiltri pdrast puhastamist digesti tagasi, et véltida
veekahjustusi.

Ettevalmistus

1. Juhtige Discovery késitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
2. Eemaldage ulemine kate.

Puhastamine

Keerake korki (1) vastupaeva ja eemaldage see filtri korpuse kiiljest.
Eemaldage filter (2) korpusest.

Puhastage filter ja kork.

Paigaldage filter korpusesse.

Paigaldage kork filtri korpuse kiilge.

ok wbh =




6.3.3

Lopetamine

1. Paigaldage Ulemine kate tagasi.

2. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
3. Kaivitage ajastatud toimingud.

Figure 35. Veefiltri puhastamine

Pihustifiltrite puhastamine

Ettevalmistus

1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
2. Eemaldage kate.
3. Asetage Discovery tagakdljele.

Puhastamine

Puhastage andurratas ja sénnikukaabits.
Asetage Discovery tagakiljele.

Eemaldage pihusti (3) mutrivétme abil aluselt.
Puhastage filter (2) ja pihusti.

Paigaldage pihusti alusele.

Samamoodi puhastage ka teine pihusti.

RS
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6.3.4

Hooldus

innovators in agriculture

Lopetamine

1. Asetage Discovery pdrandale.

2. Paigaldage kate.

3. Juhtige Discovery k&sitsi laadimisjaama.
4, Kaivitage ajastatud toimingud.

Figure 36. Pihustifiltrite puhastamine

Ultrahelianduri puhastamine

1

®

Kontrollige parast puhastamist ultrahelianduri musta vahtmaterjalist réngast.
Kui vahtmaterjalist rongas on kahjustatud, asendage see uuega.

Ettevalmistus
1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.

Puhastamine

Arge kasutage ultrahelianduri puhastamiseks teravaid esemeid.

1. Puhastage ultraheliandurit lapiga ultrahelianduri ava kaudu.

6-5




6.3.5

6.3.6

Lopetamine
1. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
2. Kaivitage ajastatud toimingud.

Andurratta puhastamine

Ettevalmistus
1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.

Puhastamine

1. Asetage masin tagakdiljele.

2. Eemaldage harja abil andurratta ja korpuse vahel olev mustus.
3. Veenduge, et andurratas p6orieb vabalt.

4. Asetage masin ratastele.

Lopetamine

1. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.

2. Kaivitage ajastatud toimingud.

Sonnikukaabitsa puhastamine

®

Ettevalmistus
1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.

Puhastamine

Arge puhastage sénnikukaabitsat elektroonikakahjustuste véltimiseks
kérgsurvepesuriga!

1. Sénnikukaabitsale ligipadsemiseks asetage Discovery tagakiiljele.
2. Puhastage sdnnikukaabitsat vee ja harjaga (Ik 6-7).

Lopetamine

1. Puhastage ultraheliandurit.

2. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.

3. Kaivitage ajastatud toimingud.

Hooldus
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6.3.7

Hooldus

Figure 38. Puhastage s6nnikukaabitsat vee ja harjaga

Katete puhastamine

Ettevalmistus

1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
2. Eemaldage Ulemine kate ja pange see kindlasse kohta hoiule.

Puhastamine

@ Arge pritsige masinale vett.
1. Puhastage katet vee ja harjaga.
Lopetamine
1. Paigaldage llemine kate tagasi.
2. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
3. Kaivitage ajastatud toimingud.



6.3.8

Keti pingutamine (liihike toiming)

© © © P

Pdorlevate osade vahele jaddmise oht.

Hoidke kéed, riided ja pikad juuksed seadme Discovery kasutamise ajal

liikuvatest osadest eemal.

Kui kett vajab kolmandat korda pingutamist, kasutage pbhjalikku toimingut,
et véltida keti kandepunktide kulumist. Pbhjalikku toimingut tohib teha vaid
Lely sertifitseeritud tehnik.

Kui pole teada, mitu korda ketti on pingutatud, kasutage pbhjalikku
toimingut, et véltida keti kandepunktide kulumist. Péhjalikku toimingut tohib
teha vaid Lely setrtifitseeritud tehnik.

Ettevalmistus

1.
2.

Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
Lulitage (Ik 5-1) Discovery valja.

Keti pingutamine

1.

Avage ratta kohal kaks polti (Ik 6-9) (1, 2). Arge eemaldage neid
kahte polti.

2. Asetage pilus oleva poldi imber (2) silmusvoti.

3. Témmake silmusvétit keti (2) pingutamiseks Ulespoole.
4. Keerake pilus (2) olev polt kinni.

5. Kinnitage teine polt (1).

Lopetamine

1. Lulitage (lk 5-1) Discovery sisse.

2. Avagelely juhtimisrakendus nutitelefonis.

3. Vajutage nuppu [oJ]

Kaliibrimisprotsessi ajal ei tohi seadet Discovery liigutada.

Vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah), et kaivitada gliroskoobi
kaliibrimisprotsess.

Oodake, kuni kostab piiks (ligikaudu 5 minuti parast), mis kinnitab
kaliibrimise 16ppemist.

Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
Kaivitage ajastatud toimingud.

Hooldus
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Figure 39. Keti pingutamine (Iiihike toiming)

6.3.9 Sonnikukaabitsa asendamine

Po6orlevate osade vahele jaamise oht.
Hoidke kaed, riided ja pikad juuksed seadme Discovery kasutamise ajal
liikkuvatest osadest eemal.

Ettevalmistus

1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
2. Lulitage (Ik 5-1) Discovery valja.

Eemaldamine

1. Kergitage Discovery esiotsa ja asetage masin selili.

Hooldus 6-9



Olge ettevaatlik, et fikseerimisplaadis paiknev puks, poldid, seibid ja mutrid
el pudeneks I&bi pérandas olevate pilude.

o 0k~ w

7.

Keerake lahti polt (Ik 6-11) (1), mis hoiab liugketast (2) ja kaabitsa
fikseerimisplaadi (9) Glaosa Discovery nina kiljes.

Eemaldage liugketas (2).
Eemaldage fikseerimisplaat (11) koos vana sdnnikukaabitsaga (4).
Puhastage sdnnikukaabits.

Eemaldage kiimme polti, mutrit ja seibi (6, 7, 8), mis hoiavad
fikseerimisriba (5) ja sdnnikukaabitsat (4) fikseerimisplaadi (11) kiiljes.
Eemaldage fikseerimisriba (5) ja sdnnikukaabits (4).

Paigaldamine

1. Paigaldage uus sonnikukaabits (4) 16dvalt fikseerimisplaadi (11) ja
fikseerimisriba (5) vahele, kasutades kiimmet polti, seibi ja mutrit (6, 7,
8).

2. Asetage fikseerimisplaat (11) koos sdnnikukaabitsaga (4)
horisontaalsele pinnale.

3. Veenduge, et sénnikukaabits (4) on paigaldatud fikseerimisplaadist
(11) ja fikseerimisribast (5) vérdsele kaugusele.

4. Keerake kdik mutrid (6) kinni.

5. Asetage puks (10) tagasi fikseerimisplaadi (9) Glemisse ossa.

6. Paigaldage liugketas (2) ja fikseerimisplaat (11) koos
sOnnikukaabitsaga (4) poldi (1) ja iselukustuva mutri (3) abil nina
kllge.

7. Veenduge, et iselukustuv mutter lukustuks. Muidu paigaldage uus
mutter.

Lopetamine

1. Asetage Discovery tagasi ratastele.

2. Lulitage (Ik 5-1) Discovery sisse.

3. Avagel ely juhtimisrakendus nutitelefonis.

4. Vajutage nuppu [.J]

Kaliibrimisprotsessi ajal ei tohi seadet Discovery liigutada.

Vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah), et kaivitada gliroskoobi
kaliibrimisprotsess.

Oodake, kuni kostab piiks (ligikaudu 5 minuti parast), mis kinnitab
kaliibrimise 16ppemist.

Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
Kaivitage ajastatud toimingud.

Hooldus
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Figure 40. Sénnikukaabitsa asendamine

Liugketta asendamine

Ettevalmistus

1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja vaiksesse kohta.
2. Lilitage (Ik 5-1) Discovery valja.

Eemaldamine
3. Kergitage seadme Discovery esiotsa ja asetage masin selili.

Vaadake ette, et fikseerimisplaadis paiknev puks, polt ja mutter ei pudeneks
1&bi pbérandas olevate pilude.

4, Keerake lahti polt (2), mis hoiab liugketast ja kaabitsa fikseerimisplaati
(3) seadme Discovery nina kdljes.

5. Eemaldage liugketas (1).
6. Eemaldage fikseerimisplaat (3) koos sdnnikukaabitsaga.

Paigaldamine

7. Paigaldage fikseerimisplaat (3) ja uus liugketas (1) poldi (2), puksi ja
mutri abil.

6-11
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Lopetamine

8. Asetage Discovery tagasi ratastele.
9. Lilitage (Ik 5-1) Discovery sisse.
10.  Avagelely juhtimisrakendus nutitelefonis.

11.  Vajutage nuppu [oJ]
Kaliibrimisprotsessi ajal ei tohi seadet Discovery liigutada.

12.  Vajutage funktsiooninuppu [Yes] (Jah), et kaivitada giroskoobi
kaliibrimisprotsess.

13.  Oodake, kuni kostab piiks (ligikaudu 5 minuti parast), mis kinnitab
kaliibrimise [6ppemist.

14. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
15. Kaivitage ajastatud toimingud.

Figure 41. Liugketta asendamine

Hooldus
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7. KONTROLLIMINE JA
REGULEERIMINE

71 Sissejuhatus

1

See peatukk sisaldab teavet Discovery 90 SW Lauda Mobiilne kontrollimise
ja reguleerimise protseduuride kohta.

Paljud kasutajaliideses olevad suvandid ei ole asjakohased standardsetel
kontroll- ja reguleerimisprotseduuridel, kuid vdivad olla kasulikud
torkeotsingul, mida sooritab teenusepakkuja.

7.2 Satted
7.21 Reaalaega naitava kella seadistamine
1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniiis suvand Satted ja
vajutage nuppu [.J].
3. Valige Reaalaja kell ja vajutage nuppu [oJ].
4. Vajutage funktsiooninuppu [ 1 ], et valida menttsuvand.
[

Reaalaega naitav kell kasutab 24-tunnist vormingut. Nt kl 7.00 ei ole sama,
mis 19.00.

5. Vajutage nuppu [/ \] véi [ \/] valitud suvandi vértuse
suurendamiseks voi vahendamiseks.

6. Kinnitamiseks ja eelmisse menuusse minemiseks vajutage nuppu
[ESC].
7.2.2 Kuvakeele maaramine

Kontrollimine ja reguleerimine

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentilis suvand Satted ja
vajutage nuppu [oJ].

3. Valige Keel ja vajutage nuppu [.J].

4. Vajutage kuvakeele valimiseks nuppu [/\] vOi [V].

5. Kinnitamiseks ja eelmisse menlilisse minemiseks vajutage nuppu
[ESC].



7.2.3

7.24

7.2.5

7.2.6

Mootori voimsuse maaramine

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentilis suvand Satted ja
vajutage nuppu [.J].

3. Valige Mootori vdimsus ja vajutage nuppu [oJ].

4. Vajutage nuppu [/\] vOi [V] vBimsuse muutmiseks.

5. Kinnitamiseks ja eelmisse meniiisse minemiseks vajutage nuppu
[ESC].

Helisignaali sageduse muutmine marsruudi puhul

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniils suvand Marsr. ja
vajutage nuppu [.J].

3. Valige Marsr-i sgnsag ja vajutage nuppu [.J].

4. Valige marsruut, mida soovite muuta, ja vajutage nuppu [oJ].
5. Vajutage nuppu [/\] voi [V], et muuta signaalide arvu the sekundi
kohta.
i Standardvaartus 0,5 tdhendab Uht signaali kahe sekundi kohta.
6. Kinnitamiseks ja Uhe taseme vorra Ulespoole minemiseks vajutage

paoklahvi [ESC].

Signaali kestuse muutmine

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis

2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentiis suvand Satted ja
vajutage nuppu [oJ].

3. Valige Signaali kestus.

4. Vajutage nuppu [/\] voi [v]kestuse muutmiseks (lk 4-25).

i Standardvaartus on 200 ms.
5. Kinnitamiseks ja eelmisse menllsse minemiseks vajutage nuppu
[ESC].

Veevotusatete maaramine

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenis suvand Satted ja
vajutage nuppu [oJ].

3. Valige Veega taidetud ja vajutage nuppu [-J].

Kontrollimine ja reguleerimine

5.4006.8508.0 - Lely Control
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Survetugevuse maaramine
1. Valige Likkejoud.

2. Sdéidumootori voimsuse muutmiseks (lk 4-25) vajutage nuppu [/\] vOi

V1

Veepumba véimsuse maaramine
1. Valige Pumba voolutugevus.

2. Veepumba vdimsuse muutmiseks (lk 4-25) vajutage nuppu [/\] vOi

V1.

Veevotufunktsiooni sisse- voi valjaliilitamine

1. Valige Vesi kasutusel.
2. Valige suvand On vdi Off (Ik 4-25).

Lopetamine
1. Kinnitamiseks ja eelmisse menllsse minemiseks vajutage nuppu
[ESC].
7.3 Kontrollid
7.31 Marsruudi toékindluse analiilisimine
1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2. Peatage kdik ajastatud toimingud.
3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniis suvand Marsr. ja

Kontrollimine ja reguleerimine

vajutage nuppu [.J].

Marsruutide tookindluse analiilisimine

1. Valige Traj. anallUs ja vajutage nuppu [oJ].
2. Valige Térke tdéendosus ja vajutage nuppu [-J].

Vajutage nuppu [.J] vdi [ESC], et kuvada marsruudid, mis ei ole kuvatud.

1. Kui marsruudil on térke tdendaosus suurem kui 2 (lk 4-20), siis tehke
jargmist.
1. Markige Ules marsruudi number.

2. Vajutage nuppu [ESC] Uihe taseme vorra llespoole minemiseks.

Kuna marsruuti ei saa muuta, peate ebakindla marsruudi kustutama ja
koostama uue marsruudi. Enne seda tasuks jduda selgusele, mis oli valesti.



7.3.2

7.3.3

Mitte-tookindla marsruudi tekkimise pohjuse analiiiisimine

10.
11.

Valige TérkeanalliUs ja vajutage nuppu [.J].

Valige Ulesmargitud numbriga marsruut ja vajutage nuppu [.J].
Markige Ules (toimingu) numbriga térkekategooriad (A-E) ja
numbrid (Ik 4-21).

Vajutage nuppu [.J] ja markige Ules (toimingu) numbriga
térkekategooriad (F—H) ja numbrid.

Markige Ules porkepunktide protsendinaitaja (lk 4-21).

Markige Ules lihikeste marsruutide protsendinaitaja (lk 4-21).
Vajutage nuppu [.J] ja vaadake selgitust tlesmargitud
torkekategooriate (A—H) kohta.

Veenduge, et saate aru Ulesmargitud térkekategooriate kohta antud
selgitusest.

Koostage kontrollmarsruut ja tehke kindlaks, kus avalduvad
Ulesmargitud numbritega riskantsed toimingud.

Kustutage marsruut.
Koostage uus marsruut (lk 4-14).

Marsruudi kontrollimine

1.
2.
3.

4.

Lisage marsruut kasitsi maaratavate marsruutide hulka.
Kaivitage marsruudi kasitsi mdaramine.

Otsige rakenduse Lely juhtimisrakendus kasutajaliideselt tles
toimingud ja toimingute numbrid.

Veenduge, et marsruut oleks odige.

Aku laetuses veendumine

Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentilis suvand T66- ja
vajutage nuppu [.J].

Veenduge, et akupinge on suurem kui 12 500 mV.

Kui pinge on vaiksem kui 12 500 mV:

1. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
2. Veenduge, et aku laeb (Ik 7-5).

Laadige akut ks tund.

9:23:54 OFF
NextRun: 9:30:00
Route : 1
Action :

Act.nr : =
Runnr : 0
Battery: 13506

Figure 42. Akupinge

Kontrollimine ja reguleerimine

)
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7.34 Aku laadimises veendumine

11.

Veenduge, et Discovery on laadimisjaamaga Uhendatud.

Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peameniis suvand T66- ja
vajutage nuppu [.J]. (kolm korda).

Veenduge, et kuvatakse meniiii KASILAADIJA.

Veenduge, et laadimisvool on suurem kui 1,0 A.

Kui laadimisvool on vaiksem kui 1,0 A, veenduge, et laadimisjaamal
olev oranz valgusdiood pdleb (lk 4-8).

Kui ei, veenduge, et akulaadija on vooluvérku thendatud.

Kui Discovery ikka ei lae, veenduge, et elektroodid on akulaadijaga
Uhendatud.

Kui Discovery ikka ei lae, puhastage laadimisribad ja elektroodid.

Kui Discovery ikka ei lae, veenduge, et kdik toitejuhtmed on digesti
Uhendatud.

Kui Discovery ikka ei lae, podrduge kohaliku teenusepakkuja poole.

MANUAL CHARGER

IR |

L | I

Figure 43. Laadimisvool

7.3.5 Veenduge, et Bluetooth-iihendus on usaldusvaarne

Kontrollimine ja reguleerimine

S

Kaivitage nutitelefonis Lely juhtimisrakendus.

Looge Uhendus nutitelefoni ja seadme Discoveryvahel.
Vajutage nutitelefoni ekraani allosas olevat nuppu Satted.
Valige Signaali tugevus.

Kontrollige Discovery signaali vaartust.

* 0=vagahea

» —20 kuni —25 = halb

» vahem kui —25 = vaga halb



7.3.6

Ultrahelianduri kontrollimine

Kontrollimine

1. Juhtige Discovery k&sitsi asukohta, mis paikneb seinast vahemalt 6 m
kaugusel.

2. Veenduge, et ultrahelianduri ja seina vahel ei oleks Uihtegi objekti.

3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenuus suvand Testi ja

vajutage nuppu [.J].

4. Valige Ultrasound ja vajutage nuppu [oJ].

5. Kui ultraheliandur on vasakul, vajutage funktsiooninuppu [L], muidu
vajutage nuppu [R].
6. Veenduge, et Discovery oleks teie ja seina vahel.

Arge jaage ratast pddrates ette andurist saadetavale kiirele.

7. Andurratast poorates jalgige kasutajaliidese ekraani.

8. Veenduge ratast pdorates, et suvandite Pulse 1: mm, Pulse 2: mm,
Pulse 3: mm ja Filter: mm vaartused oleks 0.

9. Kui vaartused ei ole nullid (0), puhastage ultraheliandur lapiga.

10. Korrake samme 7 ja 8.

11.  Kui vaartused ei ole nullid (0), po6rduge Lely kohaliku teenusepakkuja
poole.

12.  Kui impulsi ja filtri vaartus on null (0):

1. Asetage objekt ultraheliandurist tapselt 1 m kaugusele.

2. Veenduge, et suvandid Puls 1 (Impulss 1) ja Filter nditavad
vaartust 1000 (mm).

Kui ei, p60rduge kohaliku teenusepakkuja poole.

Lopetamine
1. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
2. Kaivitage ajastatud toimingud.
>6 m. (19.7 ft.)
-

Figure 44. Kontrollige ultraheliandurit

Kontrollimine ja reguleerimine
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8.1

8.2

8.21

8.2.2

Veaotsing

8. VEAOTSING

Sissejuhatus
See peatikk sisaldab teavet seadme Discovery veaotsingu protseduuride
kohta.

+ Alarmid ja aruanded
* Veaotsingu tabel
+ Korrigeerimisprotseduurid.

Alarmid ja aruanded
Discovery 90 SW Lauda Mobiilne jalgib ennast pidevalt. Vea tuvastamisel
loob ta kohe teate ning ka slisteem loob ja kuvab olulise teabega aruanded:

+ Kiiitilise alarmi teade: kélab kolm piiksu ja Discovery I6petab talitluse.
Nutitelefoni kasutajaliidesel kuvatakse teade ,ALARM” koos kirjeldusega.
Viga tuleb kdrvaldada asjakohase protseduuriga.

« Mittekriitiline aruanne salvestatakse aruannete loendisse, Discovery
jatkab t66d (Ik 8-10).

Susteem kuvab teavet ka Discovery talitluse kohta (lk 8-12).

Alarmide korrigeerimine
Kui Discovery on tavakasutuses ja tekib kriitiline alarm:
» kuvatakse nutitelefonis alarmiteade;
« Discovery vilgub pausinupu valgusdiood;
+ kolab alarm.
Kriitilise alarmi korrigeerimiseks tehke jargmist.

1. Alarmi aktsepteerimiseks vajutage nutitelefonis mis tahes nuppu.
Alarmi heli vaibub. Pausinupu valgusdiood vilgub edasi.

Lugege mittekriitilisi haireteateid

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2. Peatage koéik ajastatud toimingud.
3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamenuis suvand Alarmid
ja vajutage nuppu [.J].
4, Vajutage nuppu [oJ], et valida menuu Alarmiloend (K&sitsi maaratav
marsruut).
8-1



8.2.3

8.24

Aknas kuvatakse number, kuupaev ja kellaaeg, millal alarm tekkis, ning
alarmi number. Vt jargmist naidet.

Nr Kuupide Kellaae Alarm
v 9
4-1 2217 7
2 4-1 2133 10

Valige loendis olev alarm ja vajutage nuppu [.J], et avada tapsema teabe
saamiseks alarmiteade.

5. Markige Ules alarmi number ja vaadake alarmide loendit.
6. Tehke korrigeerimistoiming, mis on margitud alarmide loendis.

Aruande lugemine

Alarmide loend

1. Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
2. Peatage koéik ajastatud toimingud.
3 Valige rakenduse Lely juhtimisrakendus peamentiiis suvand Alarmid

ja vajutage nuppu [.J].
4. Valige Raportiloend ja vajutage nuppu [oJ].

Ekraanil kuvatakse number, kuupaev ja kellaaeg, millal aruanne loodi, ning
aruande number. Vt jargmist naidet.

Nr Kuupide Kellaae Aruanne
v 9
4-1 2010 6

2 4-1 21.31 15

Valige loendis olev aruanne ja vajutage nuppu [.J], et avada aruande
teade lisateabe saamiseks.

5. Markige Ules aruande number ja vaadake lisateavet aruannete
loendist (lk 8-10).

6. Tehke margitud protseduur.

Allolevas tabelis on toodud alarmide numbrid ja toimingud, mida tuleb teha.
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Alarmi|Alarmiteade Kirjeldus/pohjus Korrigeerimisprotseduur

kood

1 EMPTY_BATTERY |.  Mustuse ja/véi korrosiooni 1. Puhastage laadimisribad ja
Aku véimsus liiga tottu on kontakt akulaadijaga laadimiselektroodid.
ks. Esmalt laadida! . (Jhendused on I&dvad. laadimisjaama.

Kontrolli laad.riba  |.  Marsruudi alustamisel on tase|3. Veenduge, et aku laeb (Ik 7-5).
mustuse suhtes liga madal. 4. Kui Discovery ikka ei lae, podrduge
kohaliku teenusepakkuja poole.

2 DOUBLE_ACTION |, Tarkvaratorge. 1. Po&o6rduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

3 DIS_OFF_RANGE |. Pdrkepunkti ei leitud. 1. Kaliibrige gliroskoop.

Discovery kadunud - 2. Kontrollige marsruuti.
> otsib porkepunki 3. Probleemi jatkumisel toimige
Libisemine:vahenda jargmiselt.
da - Seina porkjoud
- mootori v&imsust 1. Tehke marsruudi analtits (Ik 7-3).
2. Muutke ebakindlaid marsruute.
1. Kontrollige marsruuti.
2. Probleemi jatkumisel pd6érduge
Lely kohaliku teenusepakkuja
poole.

4 TURN BLOCK * Mehaaniline probleem, 1. Veenduge, et pole takistusi.
Discovery ei saa kulunud osad, mustusest 2. Veenduge, et liugketas ei ole kulunud,
pooratal pohjustatud takistus. vajaduse korral asendage uuega.

* Sbiduk ei podranud piisavalt |3 veenduge, et sénnikukaabits ei ole
kaugele. kulunud, vajaduse korral asendage
uuega.
4. Probleemi jatkumisel toimige
jargmiselt.
1. Tehke marsruudi anallits (Ik 7-3).
2. Muutke ebakindlaid marsruute.

S NO TIME * Ajaldik on tuhi 1. Seadistage ajaldik ja proovige uuesti.

Puudub tegelik aeg!

Veaotsing




Alarmi|Alarmiteade Kirjeldus/p6hjus Korrigeerimisprotseduur

kood

6 BLOCKAGE_DISC. |. Takistus. 1. Veenduge, et pole takistusi.
Discovery + Guroskoop on ebatapne. 2. Proovige marsruuti uuesti labida.
blokeeritud!! I

3. Kui Discovery peatub samas kohas,
koostage tédkindlam marsruut.
1. Tehke marsruudi analus (Ik 7-3).
2. Muutke ebakindlaid marsruute.
1. Kui Discovery peatub teises
kohas, kaliibrige gliroskoop.

7 DISCOV_LOST * Masin ei jdudnud 1. Veenduge, et pole takistusi.
Discovery kaldub programmeeritud asendisse |2 Kaliibrige giiroskoop.
oigest suun. pdéramisel ega ka uuesti 3. Kontrollige ultraheliandurit
korvale! - takistus - proovimisel. ’ '
giiroskoop kaigub - 4. Kontrollige mootoreid.
looge toimingus 5. Kaivitage ajastatud toimingud.
Libisemine:vahenda 6. Probleemi jatkumisel toimige
da - Seina pérkjéud jargmiselt.

- mootori voimsust 1. Tehke marsruudi analiiiis (Ik 7-3).
2.  Muutke ebakindlaid marsruute.
1. Probleemi jatkumisel pd6érduge
Lely kohaliku teenusepakkuja
poole.

8 TURN ERROR * Pdorderaadius on suurem kui [1.  Kaliibrige gliroskoop.

Discovery keerab 360 kraadi.
ule 360°!

- Kontrolli girot

-Kaliibri menui

Settings kaudu

9 LOADING » Discovery ei joua 1. Veenduge, et pole takistusi.
;’OC:;! Klontr'glli laadimiselektroodid.
aadimis- rib. . . .
mustuse suhtes 3. ﬁauah;:%?sg:crf;/ery kasitsi

4. Veenduge, et aku laeb (lk 7-5).
5. Kui Discovery ikka ei lae, pdérduge
kohaliku teenusepakkuja poole.

10 STARTUP Alarm tekib Discovery igal

kaivitamisel.Ainult teavitamiseks.

11 ROUTE-MEMORY |, Marsruutide malu piirang (16 |1. Kustutage marsruut enne uue
Marsr. malu on tais erinevat marsruuti) on tais. marsruudi programmeerimist.
Kustuta marsruut!!

8-4 Veaotsing
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Ultrahelisign
puudub:

- anduri mustusastet
-puutetun ratta must
- no objekt

Alarmi|Alarmiteade Kirjeldus/p6hjus Korrigeerimisprotseduur
kood
12 NO_ULTRASIGN

¢ Ultraheliandur on maardunud.
¢ Andurratas on maardunud.

* Anduri to6raadiuses ei ole
objekte.

¢ Andur katki.

—_

Puhastage ultraheliandurit.
2. Puhastage andurratast.
3. Kontrollige ultraheliandurit.

13 BENDSKIDDING » Kuigi mootorid todtasid, ei 1. Veenduge, et pdrand ei ole libe.
Discovery lib tuvastanud gliroskoop 12 Veenduge, et rattad ei ole kulunud. Kui
poordel! pooraymgt ka parast uuest on, pd6rduge kohaliku teenusepakkuja

proovimist. poole.

3. Veenduge, et sdnnikukaabits ei ole
kulunud, vajaduse korral asendage
uuega.

4. Kontrollige marsruuti.

5. Probleemi jatkumisel pd6rduge Lely
kohaliku teenusepakkuja poole.

14 EXTRA CHARGE1 Pinge on liiga madal, Discovery laeb veel

Uhe tunni.Ainult teavitamiseks.

15 EXTRA CHARGE2 Kasutatakse rohkem kui 20 Ah. Ainult

teavitamiseks.

16 EXTRA READY1 Laadimine on Idpetatud.Ainult

teavitamiseks.

17 EXTRA READY2 Laadimine on Idpetatud.Ainult

teavitamiseks.

Veaotsing
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Alarmi|Alarmiteade Kirjeldus/p6hjus Korrigeerimisprotseduur

kood

18 CHARG TIMEOUT |+ Hoolimata laadimisest ei ole |1. Puhastage laadimisribad ja

Laadija ajaldpp: aku aku veel tais. laadimiselektroodid.
ei lae! Kntr, et 2. Juhtige Discovery kasitsi
ja puhasta .
laadimisribad 3. Veenduge, et aku laeb (Ik 7-5).
4. Probleemi jatkumisel péorduge Lely
kohaliku teenusepakkuja poole.
19 DOUBLE TIME 1. Korrigeerige ajaldigu algus- ja
Ajas eksist. sarn. I6ppaegu.
punktid!
20 BATTVOLT LOW 1. Puhastage laadimisribad ja
Aku véimsus liiga laadimiselektroodid.
vaike marsr alust- 2. Juhtige Discovery kasitsi
laadijani v puh. i
laadimisribad! 3. Veenduge, et aku laeb (lk 7-5).
4. Probleemi jatkumisel poérduge Lely
kohaliku teenusepakkuja poole.

21 SKIDDING. WFL » Libisemine (ratta vahemaaja |1. Veenduge, et pérand ei ole libe.
glroskoobi nurgad on |2 Veenduge, et rattad ei ole kulunud,
erinevad) otse likumise, seina vajaduse korral asendage rattad
jargimise voi uutega.
ultrahelitoimingute ajal. 3. Veenduge, et sdnnikukaabits ei ole

kulunud, vajaduse korral asendage
uuega.
4. Kontrollige marsruuti.

22 SKIDDING_STOP |, Discovery peatus, kuna 1. Veenduge, et kaabits ei ole kulunud
mitmel korral tekkis alarm nr ega kahjustatud. Vajaduse korral
13. asendage uuega.

2. Labige marsruut uuesti kasitsi juhtides.
3. Probleemi jatkumisel vdhendage
mootori véimsust.

23 HEAVY DRIVE - Seadmel Discovery on raskusi Kui alarm kordub rohkem kui viis korda

Discovery sbid. marsruudi |abimisega. nadalas:
raskelt!! 1. Veenduge, et pole takistusi.
2. Veenduge, et laudapérandal ei ole
pikki karvu.
3. Probleemi jatkumisel toimige
jargmiselt.
1. Tehke marsruudi anallis (Ik 7-3).
2. Muutke ebakindlaid marsruute.

24 Vilk vigal! 1. Poéoérduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

8-6 Veaotsing
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25 |SHORT-CIR. 1R 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

26 |SHORT-CIR. 2R 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

26 BACKUP ERROR Nutitelefon on Ghendamata. |1. Veenduge, et nutitelefon on Bluetoothi
uuesti! Nutitelefoni rike 2. Veenduge, et kasutate rakenduse Lely

Lo juhtimisrakendus diget versiooni.
Salvestusruumi ei ole
piisavalt. 3. Vabastage salvestusruumi.

4. Proovige uuesti varundada.

5. Probleemi jatkumisel pd6rduge Lely
kohaliku teenusepakkuja poole.

29 INO_GYRO_START 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

30 M1 THERMISCH lImselt mustuse véi kulunud  |1.  Eemaldage mustus ja takistused
Mootor1 aut.véljalil.|  osade t6ttu on praegune 2. Veenduge, et osad ei ole kulunud

vasak mootor liiga korgel. (sénnikukaabits, liugketas).

31 M2 THERMISCH limselt mustuse véi kulunud |1. Eemaldage mustus ja takistused.
Mootor2 termo osade téttu on praegune 2. Veenduge, et osad ei ole kulunud
valjas parem mootor liiga kérgel. (sdnnikukaabits, liugketas)

32 COOL DOWN Discovery peatub mootorite  |1. Eemaldage mustus ja takistused.

jahutamiseks. 2. Veenduge, et osad ei ole kulunud
(s6nnikukaabits, liugketas).

3. Kui alarm kordub rohkem kui 5 korda
nadalas, péérduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

33 FULL CHARGING Laadimisaeg marsruutide 1. Muutke marsruute.

vahel liiga Ilhike. Discovery |5 veenduge, et marsruutide vahel on
peab saama 06 jooksul tais aku taislaadimiseks piisavalt aega.
laetud.

35 BATT ERROR Aku laadimine nurjus, 1. Puhastage laadimisribad ja

laadimisvool on liiga ndrk laadimiselektroodid.
Mustuse ja/vdi korrosiooni 2. Veenduge, et aku laeb. (Ik 7-5)

tottu on kontakt akulaadijaga
puudulik.

Uhendused on Iédvad.

Veaotsing




37 GYROANGLEFACT 1. Poorduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.
38 LOADING Mustuse ja/voi korrosiooni 1. Puhastage laadimisribad ja
Puudub laadimis- tottu on kontakt akulaadijaga laadimiselektroodid.
vool! Kontrolli puudulik. 2. Veenduge, et aku laeb.
laadimis- rib. Uhendused logisevad. 3. Laadige seadet Discovery
mustuse suhtes ' )
39 GYRO_TEMP 1. P&6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.
41 COM_BATTCHAR2 Guroskoobi kaliibrimine 1. Proovige uuesti.
nurjus.
43 BATTERY_STOP Seadet ei ole laetud voi 1. Puhastage laadimisribad ja
Discovery aku tih;. marsruuti ei ole alustatud laadimiselektroodid.
Discovery Discovery peatub jaannab |3 | aadige seadet Discovery (Ik 8-16).
tund aega signaali.
44 BATT_FATAL_ER 1. Poorduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.
45 GYRO_TYPE 1. Po6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.
47 GYRO_AUTOSTOP Guroskoobi automaatne 1. Kaliibrige gliroskoop uuesti satete
taaskaliibrimine katkes menld kaudu.
48 BATTERY_OFF Tund aega parast alarmi nr 1. Puhastage laadimisribad ja
43 lilitub Discovery aku laadimiselektroodid.
saastmiseks valja. 2. Veenduge, et aku laeb.
3. Laadige seadet Discovery (lk 8-16).
49 BATTERY_CABLE 1. Juhtige Discovery kasitsi puhtasse ja
Laadija torge! vaiksesse kohta.
Kontrolli kaabli- 2. Veenduge, et laadimisjuhtmed on
Uhendusi akuga Gigesti ihendatud.
50 DIRECTION_DIS 1. Veenduge, et pole takistusi.
IE)_iscovery ei c')le 2. Kaliibrige glroskoop.
OIge.s suunas: 3. Kontrollige ultraheliandurit.
) ta"klstus 3 4. Kontrollige mootoreid.
- guiroskoop koigub 5. Probleemi jatkumisel toimige
- looge toimingus jargmiselt.
1. Tehke marsruudi analts (Ik 7-3).
2. Muutke ebakindlaid marsruute.
52 ULTRAS_CALIB 1. Poérduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.
8-8 Veaotsing
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53

Calibrate | PCB

Pdo6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

54 CLOCK ERROR Susteemi kell on digeks 1. Veenduge, et reaalaega naitav kell on
24-h kell ei ole dige seadmata seadistatud diges 24 h vormingus.
-> muuda aega!! 2. Veenduge, et kdik ajaldigus olevad

algus- ja I6ppajad on sisestatud diges
24-tunnises vormingus.

3. Vajaduse korral korrigeerige ajanaitu
voi algus- ja I6ppaega.

55 BACKUP ERROR2 Nutitelefonis ei ole 1. Looge varukoopia.

varukoopiat

56 Ldhis harja mootor 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

57 GYRO_SPI 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

58 GYRO_I_INSTAB 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

59 GYRO_TIMEOUT 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

60 GYRO_BIAS 1 1. Poorduge Lely kohaliku

61-64 |25 teenusepakkuja poole.

65 Giiroskoobi tiilip ei 1. Liilitage Discovery vilja ja oodake
V?IS_ta ssianaaliol vahemalt 10 sekundit.
valjundsignaalile!! . .

Lihtesta PCB 2. Lulitage Discovery sisse.
3. Probleemi jatkumisel pd6rduge Lely
kohaliku teenusepakkuja poole.

66 Giiro soojendi vool 1. P&6rduge Lely kohaliku
ei ole 0! teenusepakkuja poole.

70 DIS_OFF_RANGE Ootusparase pdrkepunkti jarel |1. Oodake, kuni Discovery end
Discovery kadunud - ei tuvastatud porkepunkti. korrigeerib.
> otsib pdrkepunkti
Libisemine:vahenda
da - Seina porkjoud
- mootori vdimsust

73 NO_ULTRASIGN llmub juhul, kui 12. alarmiei |1. Puhastage ultraheliandurit.
Ultrahelisign lahendatud 2. Puhastage andurratast.
puudub.: 3. Veenduge, et 2,5 m raadiuses on mdni
- anduri mustusastet objekt.

-puutetun ratta must 4. Kontrollige ultraheliandurit.
- no objekt 5. Kui signaal puudub, péérduge Lely

kohaliku teenusepakkuja poole.

Veaotsing




77 EXTRA CHARG3 . Discovery aku
jadkmahtuvusest ei piisa
marsruudi Idpetamiseks

8 EXTRAREADY3  |. Aku on marsruudi
alustamiseks piisavalt laetud.

80  |Vajutati 1. P&orduge Lely kohaliku

hadaseiskamisnupp teenusepakkuja poole.
u

84 Riistvara turvakaitse 1. Poérduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

89 FPGA torge 1. Poorduge Lely kohaliku

teenusepakkuja poole.

90-98 | TarkvaraTORGE 1. Po6rduge Lely kohaliku

Helista Lelyle! 1-5 teenusepakkuja poole.
120 |Ootamatu probleem 1. Poorduge Lely kohaliku
veevotusolmes teenusepakkuja poole.
(90SW)
8.2.5 Aruannete loend
Allolevas tabelis on toodud aruannete numbrid ja toimingud, mis tuleb
sooritada.
Aruandekood |Aruanne Kirjeldus/protseduur
2 Vasak kett on I6tv. Kntr keti pingsust 1. Veenduge, et ketti saab liigutada 5 mm les-
ja allapoole.
2. Kui ei saa, pingutage ketti.

3 Parem kett on I6tv. Kntr keti pingsust 1. Veenduge, et ketti saab liigutada 5 mm Ules-

ja allapoole.
2. Kui ei saa, pingutage ketti.

4 Vasak rehv vaiksema diam-ga. Marsr. |1 pggrduge Lely kohaliku teenusepakkuja

S Parem rehv vaiksema diam-ga. Marsr. |1 pggrduge Lely kohaliku teenusepakkuja

6 Séidumaa pikeneb. Kontrolli lohisemist. |1 veenduge, et pérand ei ole libe.

Marsr. vaheusaldusv!! . A
2. Veenduge, et Discovery ei libise.

7 Ultraheliandur peegeld. liiga palju 1. Puhastage ultraheliandur ja andurratas.
Kontrolli algimpulssi 2. Probleemi jatkumisel poorduge Lely kohaliku
ja puhasta andur! teenusepakkuja poole.

Puh. puutetund ratas
8-10 Veaotsing
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Aruandekood

Aruanne

Kirjeldus/protseduur

8

Ultraheliandur peegeld. liiga palju 1. Puhastage ultraheliandur ja andurratas.
Kontrolli algimpulssi 2. Probleemi jatkumisel péérduge Lely kohaliku
ja puhasta andur! teenusepakkuja poole.
Puh. puutetund ratas
9 Vasak mootor t65tab kdvemini kui 1. Poorduge Lely kohaliku teenusepakkuja
parem mootor -> kontrolli ajamit poole.
10 Parem mootor tootab kdvemini kui vasak| 1. pgasrduge Lely kohaliku teenusepakkuja
mootor -> Kontrolli ajamit poole.
" Madal laadimisvool! Puhasta laad. 1. Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama.
rihmad liivapaberiga Kontrolli laadijat ja oo .
2. Puhastage laadimisribad ja
akut . .
laadimiselektroodid.
3. Veenduge, et aku laeb (lk 7-5).
12 Laadimisvool liiga madal. Kntr Vtaruannet nr 11.
Uhenduspunkte ja toidet.
13 Aku seisukord halb Paigalda uus aku 1. Paigaldage uus aku (operaator EI TOHI
juhttrikkplaadi karpi avada).
14 Aku Ulekoormatud liiga mitu korda. Vt Masin s6idab automaatselt 20 cm tahapoole, et
aku joudlust, kontrolli akut ja mahutavust |akut kaitsta.
1. P&6rduge Lely kohaliku teenusepakkuja
poole.
15 Aku véimsus liiga vaike marsr alust-ks. |1, pyhastage laadimisribad ja
Esmalt laadidal laadimiselektroodid.
2. Laadige seadet Discovery (lk 8-16).
16 Aku voimsus liiga vaike marsr alust-ks. |1 pyhastage laadimisribad ja
Juhi Discovery laadijani v puh. laadimiselektroodid.
e
laadimisribad! 2. Laadige seadet Discovery (k 8-16).
17 Discovery ei ole testmars-i Iopetanud. |1 pogrduge Lely kohaliku teenusepakkuja
Lllita marsr. sisse. poole.
18 Aku seisukord halveneb Kontrolli akut 1. Po6rduge Lely kohaliku teenusepakkuja
poole.
19 Akuvool on madal, kui Discovery sbidab |1, pgorduge Lely kohaliku teenusepakkuja
Kontr laadija PCB-d! poole.
20 Ultrahelianduri halb signaal. 1. Puhastage ultraheliandurit ja andurratast.
Kntr mustuse suhtes - ultraheliandur -
puutetund ratas
21 Traj. ei ole Gige - mitteusaldatav - vt traj. |1 Tehke marsruudi analiiiis (Ik 7-3).
analutsi - vt juhendit 2. Muutke ebakindlaid marsruute.
34 Aku laeb. Laadimistsiikkel I6petatud. Ainult teavitamiseks.

Veaotsing




Aruandekood |Aruanne Kirjeldus/protseduur
40 Tehasemarsr. 16petatud. Discovery Ainult teavitamiseks.
meeskond tanab teid!
aku jéudlust, kontrolli akut ja mahutavust poole.
60 Ultraheliandur peegeld. liiga palju 1. Puhastage ultraheliandurit ja andurratast.
Kontrolli algimpulssi 2. Kontrollige ultraheliandurit.
ja puhasta andur! 3. Probleemi jatkumisel podrduge Lely kohaliku
Puh. puutetund ratas teenusepakkuja poole.
61 Ultrahelianduri halb signaal. 1. Puhastage ultraheliandurit ja andurratast.
Kntr mustuse suhtes - ultraheliandur -
puutetund ratas
62 Giro vaartuste halve -> kontrolli nihet! 1. Kaliibrige giiroskoop.
2. Probleemi jatkumisel toimige jargmiselt.
1. Tehke marsruudi analtus (lk 7-3).
2. Muutke ebakindlaid marsruute.
8.2.6 Teabearuannete loend
Allolevas tabelis on toodud aruanded, mida ei ole registreeritud, ja vajalikud
toimingud.
Kirjeldus Selgitus

Ajalbik sisaldab % sdiduaega

Discovery ei tohi séita kauem kui 40% ajalbigus séatestatud koguajast.
Vahemalt 60% koguajast peab ta kulutama laadimisjaamas laadides.

Ebapiisavalt pérke- punkte marsr-I:
% Marsruudi vaike to6kindlus!

Marsruudi vahemalt 25% toimingutest peab olema pdrkepunkt. Muidu
on marsruut ebakindel.

Liiga palju toim. Ghel marsr-I.
Voéimatu marsr-i Idpetada!

Toimingute arv praegusel marsruudil on suurem kui maksimaalselt
lubatud 125. Peate alustama uuesti ja jaotama marsruudi
vaiksemateks osadeks.

Te saate programmeerida toimingud
sellel marsr-I!

Naitab teile, mitu toimingut lahutab valitud marsruuti maksimaalselt
lubatud 125-st toimingust.

VIGA: ajaldik sisaldab % sdiduaega.
Max 50%

Discovery ei tohi séita kauem kui 40% ajaldigus satestatud koguajast.
Véahemalt 60% koguajast peab ta kulutama laadimisjaamas laadides.
Kustutage ajaldigust méned marsruudid

MARKUS. Pérkepunktid!
Programmeeri voim. palju
pdrkepunkte PR-nupp==aeglaselt
Discovery autopeat.

Ainult teavitamiseks.

MARKUS. Giiroskoop! Lépeta
toimingud kohe Vahelda pikka toim.
[Ghitoiminguga Nina sbéidusuunas.

Ainult teavitamiseks.

Kas Discovery nina on diges
suunas?

Kui suund ei ole dige, pddrake masin kasitsijuhtimise funktsiooni abil
kasitsi digesse suunda.

8-12
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Ultrahelitoimingu alguses ei olnud
Discovery ettenahtud suunas Marsr.
vaheusaldusv!!

Suurem kui 20-kraadine nurk algus- ja I&ahtestamispunkti vahel. Seda
voib pdhjustada nurga all olev alguspunkt. Vt jaotist Térke
anallis (Ik 4-21).

VIGA: distantsi korrig. olemasol.
marsr-l -> kontrolli libisemise suhtes
s6idu ajal

Juhtimissiisteem on labitavat vahemaad korrigeerinud, sest eeldatava
pdrkepunktini ei jdutud digeaegselt. Seda vdib pdhjustada libisemine.
Vt jaotist Juhtimisstisteem.

Suuna TORGE

— Korvalekalletega toiming

— GUlroskoobi kdrvalekaldumine
Marsruut ei ole téokindel!

Sbéidusuund ei ole usaldusvaarne. Seda vdib pohjustada korvale
kalduv gliroskoop v&i programmeeritud toiming, mis ei jarginud
otsekurssi. Vt jaotist Torke anallus (lk 4-21).

12 standardset pdoret. Nelja akna
vahel vahetamiseks kasutage nuppe
Enter (Sisesta) ja Escape (Pagu).

Saate valida neljas aknas kuvatud 12 standardpd6rde vahel. Vajutage
jargmise akna avamiseks nuppu [oJ] voi [ESC] Uhe taseme vorra

Ulespoole minemiseks.

8.3 Veaotsingu tabelid
8.3.1 Seadme Discovery veaotsingu tabel
Siimptom Voimalik pohjus Toiming

Nutitelefon ei saa seadmega
Discovery Uihendust (ihendus
katkes)

Nutitelefonis ei ole maaratud
talupidaja salaséna

Kisige salasdna Lely
teenusepakkujalt, vt Rakenduse
installimine ja uuendamine (lk 5-1).

Nutitelefon ei ole seadmega
Discovery seotud.

1. Veenduge, et Bluetooth on
nutitelefonis sisse lilitatud.

2. Uurige nutitelefoni Bluetoothi
satetes, kas Discovery on
seotud. Kui ei, siis proovige
siduda (PIN-kood: 0000).

Vaadake nutitelefoni kasutusjuhendit.

Discovery on valja lulitatud

Lulitage Discoverysisse (Ik 5-1)

Nutitelefoni ja Discovery vaheline
kaugus on liiga suur

Liigutage nutitelefon seadmele
Discovery lahemale ja proovige
Uhendust luua (lk 5-2)

Masin ei liigu

Discovery on valja lulitatud

Lilitage Discoverysisse (lk 5-1)
Kaivitage ajastatud toimingud

Marsruut on blokeeritud

Eemaldage takistus

Aku on tiihjenemas

Juhtige Discovery laadimisjaama
. Laadige Uks tund

Kaitse on labi pélenud

Pd6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Toitekaabel ei ole iihendatud

Uhendage toitekaabel

Muu

P66rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Discovery sdidab

ebaulhtlasemalt kui enne

Veaotsing

Ketid ei ole digesti pingutatud

Pingutage kette




Siimptom

Voéimalik p6hjus

Toiming

Rattalaager on kulunud

P&6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Discovery kiigub

Guroskoop kaldub kérvale

Kaliibrige guiroskoop

Ultraheliandur ei t66ta digesti

Puhastage ultraheliandurit
Kontrollige ultraheliandurit

Muu

Poo6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Discovery ei peatu
laadimisjaamas

Laadimisribad voi elektroodid ei
anna kontakti

Puhastage elektroodid ja
laadimisribad

Toide puudub

Veenduge, et laadimisjaam on
toiteallikaga Uhendatud

Elektroode kohal hoidvad vedrud on
lahti

Kinnitage vedrud korralikult

Toimingut Go to the charger (Mine
laadija juurde) ei kaivitata laadijast
1-3 meetri kaugusel olles (lk 5-21)

*  Muutke marsruuti
Kustutage marsruut
» Koostage uus marsruut

Akulaadija ei t66ta ja annab
hairesignaali

Eemaldage mustus.

Lahutage 30 sekundiks vooluvérgust
ja seejarel ihendage uuesti

Discovery ei peatu
pdrkepunktis

Poérand on vahem libe kui enne

Vahendage mootori véimsust

Muu

P&o6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Ebadnnestunud marsruut

Muutke marsruuti

Discovery ei vota vett

Veevédtufunktsioon on valja lilitatud

Lilitage veevétufunktsioon
sisse (Ik 5-4)

Veevarustus on hairitud

Veenduge, et vee véljalaskeavale
survet avaldades tuleks
veevotusolmest vett. Kui
veevotusdlm ei anna vett:

P&6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Marsruutide varundamise
protsess ei toota

Nutitelefonis on vale
tarkvaraversioon.

Veenduge, et nutitelefoni
tarkvaraversioon oleks dige. Kui
versioon ei ole dige, varskendage
nutitelefonis olevat tarkvara.

Discovery ei alusta marsruuti

Ajaldik ei ole dige

Veenduge, et ajaldik on dige

Aku on tiihjenemas vdi laadimata

Juhtige Discovery laadimisjaama

Marsruut on blokeeritud

Eemaldage marsruudilt takistus

Marsruuti ei ole programmeeritud

Programmeerige lihem
kontrollmarsruut ja proovige uuesti

Muu

P&6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

8-14
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8.3.2

Discovery laadimisjaama veaotsingu tabel

Siimptom

Voimalik pohjus

Toiming

Roheline ja kollane
valgusdiood vilguvad
samaaegselt 2 korda, millele
jargneb ménesekundiline paus

Akulaadija rike

P&6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Roheline ja kollane
valgusdiood vilguvad
samaaegselt 4 korda, millele
jargneb ménesekundiline paus

Temperatuur on alla-15 °C

Soojendage lauta ja proovige uuesti.

Akulaadija rike

P&6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

Roheline ja kollane
valgusdiood vilguvad
samaaegselt 5 korda, millele
jargneb ménesekundiline paus

Sisetemperatuur on (le 85 °C

Eemaldage pistik vooluvdrgust. Tunni
aja parast Ghendage pistik ja
proovige uuesti.

Roheline ja kollane
valgusdiood vilguvad
samaaegselt 7 korda, millele
jargneb ménesekundiline paus

Liiga suur voolutugevus (20 A).

Eemaldage lihis voi:

P&o6rduge Lely kohaliku
teenusepakkuja poole.

8.4

8.41

8.4.2

Veaotsing

© Nk ODN=

a bk w D=

Korrigeerimisprotseduurid

Juhtimissiisteemi lahtestamine

Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaamast valja (lk 5-3).
Eemaldage ulemine kate.

Eemaldage alumine kate.

Vajutage juhttrikkplaadi karbil nuppu Val.

Vajutage juhttriikkplaadi karbil nuppu Sis.

Kaliibrige guroskoop.

Juhtige Discovery kasitsi laadimisjaama (lk 5-3).

Giiroskoobi kalibreerimine

Avage (lk 5-2)Lely juhtimisrakendus nutitelefonis
Peatage koéik ajastatud toimingud.

Valige Satted ja vajutage nuppu [oJ].
Valige Guroskoop.

Nutitelefoni kasutajaliideses kuvatakse teade ,HOIATUS.
Kasitsijuhtimine on lubatud juhul, kui sdiduk on taiesti nahtav. Olete
kindel?”. Veenduge, et ndete seadet Discovery selgelt.



([0

innovators in agriculture
i Arge liigutage seadet Discovery.
6. Vajutage funktsiooninuppu [Jah], kuni kuulete helisignaali (ligikaudu 5
minuti parast).
8.4.3 Laadige seadet Discovery
1. Juhtige Discovery k&sitsi laadimisjaama.
2. Veenduge, et Discovery laeb (oranz ja roheline valgusdiood
pdlevad (Ik 4-8))..
3. Laske seadmel Discovery laadida vdhemalt Uks tund.
8-16 Veaotsing
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SELGITUS.
A. 1650-2050 mm (65,0 — 80,7 tolli) — B. 380 mm (15,0 tolli) — C. 220 mm (8,7 tolli)

Joonised 9-1
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SELGITUS.

A. 860 mm (33,86 tolli) — B 1362 mm (53,6 tolli) — C. 102 mm (4,02 tolli) — D. 575 mm

(22,64 tolli) — E. 860 mm (33,9 tolli)

Joonised
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SONASTIK

toiming: ploki koostamine puhastusmarsruudile, nt
seina jargimine voi pddramine

alarm: nutitelefonis kuvatav alarmiteade, mille korral
tuleb térge kdrvaldada

Android: nutitelefonide ja tahvelarvutite
operatsioonististeem.

u: ligikaudu

Astronaut: LUpsirobot Lely Astronaut A4
pdrkepunkt: otsekokkupdrge seinaga vaikesel
kiirusel, mis véimaldab juhtimissiisteemil ennast
automaatselt korrigeerida

cm: sentimeeter

kooder: elektrooniline seade pddrete arvu
mootmiseks

EL: Euroopa Liit

guroskoop: elektrooniline seade suuna moé&tmiseks
voi sailitamiseks

in: toll

kg: kilogramm

Ib: nael

LED: valgusdiood

pikaajaline toiming: rohkem kui 10 m Iabimine
seinaga kontakti omades (Piki seina L, Piki seina R
voi Ultraheli L), vdimaldades juhtimisststeemil
ennast automaatselt korrigeerida

m: meeter

mA: milliamper

kasitsi maaratav marsruut: marsruut/marsruutide
seeria, mida saab kasitsi kaivitada

Sonastik

sonnikukaabits: Discovery alla paigaldatud painduv
riba péranda puhastamiseks

trikkplaat: elektriliste osadega juhttrikkplaat.
aruanne: nutitelefonis kuvatav teade, mis teavitab
teid seadme Discovery olekust vdi vajalikest

toimingutest

marsruut: |abi lauda(osa) kulgev
puhastamistrajektoor

marsruudi analiiUs: sisseehitatud funktsioon torgete
tdendosuse analluusimiseks marsruudi kohta ja riski
pdhjustavate toimingute valjatoomiseks

[Uhiajaline toiming: sditmine seinaga kokkupuudet
omamata (Otse, Pdore L <-- vbi P6ore R -->)

Lely juhtimisrakendus: juhtimistarkvara nutitelefonis,
mida kasutatakse satete kohandamiseks vdi seadme
kasitsi juhtimiseks.

ajaldik: 24-tunnine ajagraafik maksimaalselt 48
marsruudiga

ultraheliandur: elektrooniline seade masina ja objekti
vahelise kauguse mootmiseks

V: volt
V (vahelduvvool): vahelduvpinge
V (alalisvool): alalispinge

yd: jard (36 tolli)
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LELY INDUSTRIES N.V.
Cornelis van der Lelylaan 1

NL-3147 PB Maassluis

Tel +31(0)88 - 12 28 221
Fax +31 (0)88 - 12 28 222
www.lely.com

Live Life Lely ——
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